
Questions de cours : Cinématique du point 

1) Définir les vecteurs : déplacement élémentaire, vitesse et accélération. Représenter ces trois vecteurs sur 
une trajectoire courbe de votre choix. 

 
2) Définir la base de coordonnées polaires (faire un schéma). Etablir la formule des vecteurs vitesses et 
accélération en coordonnées polaires. 
 

3) On donne l’expression de l’accélération en coordonnées polaires : 𝒂⃗⃗ = (𝒓̈ − 𝒓̇
𝟐
)𝑼𝒓
⃗⃗ ⃗⃗  + (𝟐𝒓̇̇+ 𝒓̈)𝑼

⃗⃗ ⃗⃗   

Simplifier cette expression dans le cas d’un mouvement circulaire et circulaire uniforme, faire figurer dans 

les expressions finales 𝒗 = ‖𝒗⃗⃗ ‖.  

4) Commenter ce meme.  

 
Exercices : Cinématique du point 

1) Jeu de plage 

 
2) Toto sur un toboggan 



 

3) Dépassement 

 

4) Attention au choc 

 

5) Cycloïde 



 


