Rotation autour d’un

Translation Rotation autour d’un
axe fixe (K,zy) point fixe K
S
Nature du H y L.
Cas général,
mouvement du .
: _ solide en mouvement
solide S par rapport v ™~ ‘ uelconaue
au référentiel 0 — Yo (<) K q q
Eo ch ’
Moment cinétique . — ~ —
= ok.s0=ksl-[€2sp] 66,s0=gsl-[€2s0]
GA,S/0
Moment dynamique = — - N . = d C_fK S/0 = d 6(} S/0
SA,S/O 50,5/0= 0 51(,5/0'20 = Ix, ® 5K,S/0= dt B, 5G,S/0= dt B,
énergie cinétique I 1 ) 1_ — 1 = 5 1. —
Tss 7 mV 7 Ik, ® 2 Ok.s/0°C2s/0 7 mH VG,S/OH + 7 66,50°C2s00
Glisseur Couple AM transmise dans une
Type d'AM — =t .. . Cas général
(A, R) C liaison parfaite
Puissance des AMs Nulle si liaison
> R,.V C.o - 12
extérieures Pey . 1/0 /VLA’UO 1o avec le bat1 0 {g‘:"’ -1 }® { lo }
composante en
. projection sur V
Puissance des AMs v
S R,.V C.00 Nulle v, {1,
intérieures P, VAR 12 { andl } { e }




