
Nature du 

mouvement du 

solide S par rapport 

au référentiel 0 

Translation Rotation autour d’un 

 axe fixe (K,z0) 

Rotation autour d’un 

point fixe K 

Cas général, 

 solide en mouvement 

quelconque 

Moment cinétique 

σA,S/0 
  σK,S/0�[IK,S].[Ω�S/0] σG,S/0�[IG,S].[Ω�S/0] 

Moment dynamique 

δ�A,S/0 
δ�G,S/0�0� δ�K,S/0√z0 � IKz ω⇐  δ�K,S/0�
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Type d'AM 
Glisseur 

(A, R�) 

Couple 

 C� 

AM transmise dans une 

liaison parfaite 
Cas général 

Puissance des AMs 

extérieures Pext→1/0 
Rv.VA,1/0 C.ω1/0 

Nulle si liaison 

 avec le bâti 0 
{♠ext →1}{↔1/0} 

Puissance des AMs 

intérieures P2↑1 
Rv.VA,1/2 C.ω1/2 Nulle {♠2→1}{↔1/2} 
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projection sur V 


