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Interrogation écrite n°2.

INTERROGATION ECRITE NUMERO 2. SUJET A.

Vendredi 11 septembre 2026.
L’usage de la calculatrice n’est pas autorisé.
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Exercice 1 - Résoudre dans R : sin(2z) = %
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Exercice 2 - Résoudre dans R : 2cos?(z) — v/3cos(:
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Exercice 3 - Résoudre dans R : cos(z) <
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Exercice 4 - Déterminer les coordonnées du vecteur i dans la base (é;,¢é,), en

fonction de l'angle 0 € [0.5] : Gnmek L= Nz
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Interrogation écrite n°2.

INTERROGATION ECRITE NUMERO 2. SUJET B.

Vendredi 11 septembre 2026.
L'usage de la calculatrice n’est pas autorisé.
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Exercice 1 - Résoudre dans R : sin(2z) = =g

AU (_?3«_\): A = AU (W) = Al (‘W
‘ T4 28T of)'bc__ _ETZE.F @.62

T @a ﬁe@

(“—“—3 2)(.: -

et NVIPE N2

Exercice 2 - Résoudre dans R : 2cos?(z) — 5cos(z) — 3 = 0.
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Exercice 3 - Résoudre dans R :
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Exercice 4 - Déterminer les coordonnées du vecteur # dans la base (é,,¢,), en

fonction de 'angle ¢ © [O, g] -
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