Révisions

Algebre linéaire 4-bis

Formules de changement de base

Formules

e K=RouC.

e Un vecteur est noté par une lettre
latine minuscule (x, y, u, v ...)

Notations e Ses composantes

e Les termes surmontés d’une asté-
risque (*) sont a connaitre.

e Ses composantes sont notées par

I COORDONNEES SUR UNE BASE
D’uN sev F pDe KP

A) MATRICE DES COORDONNEES
[’B_’UN VECTEUR SUR UNE BASE DE

B) MATRICE D’UN SYSTEME DE VEC-
TEURS SUR UNE BASE DE F ......

C) PREMIERE FORMULE DU CHANGE-
MENTDE BASE .................

11 COORDONNEES D’UNE AP-

PLICATION L,INIIEAIRE SUR DES
BASES DONNEES

A) SECONDE FORMULE DU CHANGE-
MENT DEBASE .................
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de changement de base

la méme lettre indicée par un en-
tier (x1, X2, ... OU Y1, Y2, ...)

o 2 Exception : pour les familles de
vecteurs.

e La matrice des coordonnées ca-
nonique est notée en remplacant
les minuscules par des majuscules

X, Y, U, V...
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