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Formules de changement de base

Notations

• K = R ou C.

• Un vecteur est noté par une le�re
latine minuscule (x , y , u, v ... )

• Ses composantes

• Les termes surmontés d’une asté-
risque (*) sont à connaître.

• Ses composantes sont notées par

la même le�re indicée par un en-
tier (x1, x2, ... ou y1, y2, ... )

• A Exception : pour les familles de
vecteurs.

• La matrice des coordonnées ca-
nonique est notée en remplaçant
les minuscules par des majuscules
(X ,Y ,U,V ... ).

i Coordonnées sur une base

d’un sev F de Kp

a) Matrice des coordonnées

d’un vecteur sur une base de

F . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
b) Matrice d’un système de vec-

teurs sur une base de F . . . . . .
c) Première formule du change-

ment de base . . . . . . . . . . . . . . . . .

ii Coordonnées d’une ap-

plication linéaire sur des

bases données

a) Seconde formule du change-

ment de base . . . . . . . . . . . . . . . . .
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