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Corrigé TD cinématique : Soudage par friction malaxage saesioo)
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Liaison équivalente : Rotule a doigt.

La surface est définie par un cylindre délimité aux extrémités par deux secteurs sphériques
L’espace de travail est un prisme délimité par deux portions de calottes sphériques de rayon
I56. En projection sur (X,, Y,) , on obtient une figure limitée par deux segments de droite et

deux segments d’ellipses.
Secteur sphérique défini
par les angles 6 ety
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Graphe de structure

v 2 pivots glissant en paralléle entre (0) et (1) /|*

v Une rotule (sphére plan) et une linéaire annulaire hi Py
(sphére cylindre) entre (1) et (3) : /

v Une ponctuelle (contact pignon crémaillére) entre
(0) et (3).

Liaison équivalente aux 2 pivots glissant en paralléle :
Glissiere.

Liaison equivalente a la rotule et a la linéaire annulaire en \ /
paralléle : Pivot. \
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