
ECG 1 - m. appli. Introdu
tion aux systèmes linéaires 2 avril 2025Groupe 1 - é
riture matri
ielle d'un système linéaireOn s'intéresse au système suivant :

(S) :















x+ 2y + 3z + 4t = 2
4x+ y + 2z + 3t = 6
3x+ 4y + z + 2t = −2
2x+ 3y + 4z + t = −61. Dé�nir trois matri
es A,X et Y telles que (S) ⇔ AX = Y2. Cal
uler AX0 ave
 A trouvée pré
édemment et X0 =









1
−2
−1
2









Groupe 2 - � inverser � un systèmeOn s'intéresse au système suivant :

(S) :

{

3x+ 2y = 11
5x+ 4y = 11. Résoudre le système (S) ;2. On pose A =

(

3 2
5 4

)Montrer que A est inversible et 
al
uler A−13. Cal
uler A−1B où B =

(

11
1

)
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ECG 1 - m. appli. Introdu
tion aux systèmes linéaires 2 avril 2025Groupe 3 - système triangulaire et pivot de GaussRésoudre le système : (S) : 






x+ 2y − 3z + 5t = 3
4y + 7z − t = 0

5z + 3t = −2
t = 1On s'intéresse maintenant au système :

(S ′) :







x− 3y + 2z = 3
2x− 5y + 3z = 4
−x+ 2y + 3z = −1Proposer une méthode permettant de se ramener à un système triangu-laire (i.e. 
omme le pré
édent).

Groupe 4 - système homogèneL'obje
tif i
i est de montrer les di�érentes � formes possibles � de l'en-semble des solutions dans le 
as d'un système homogène (système ho-mogène : que des 0 à droite).

(S1) :

{

x+ 3y = 0
−x− y = 0

(S2) :

{

5x− 3y = 0
−10x+ 6y = 01. Trouver une solution évidente aux deux systèmes.2. Résoudre le système (S1)3. Trouver deux solutions parti
ulières non nulles ( 6= (0, 0)) du sys-tème (S2)4. Résoudre le système (S2)
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