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Jette past constitue une étnde préliminaire nécesaire au dimensionmement des xotenxs
ctionnant 1es roues. Les valeurs dos varlables artionlaires, leurs Q6rivées premidre et seconge
jont L'étudo proposée illstre la he p! ¢ d’aboutir aux équations
>onduisant au ohoix du mofour. . :

Dans toute cette paxtie, la plateforme ost animée d*un mouvement de translation rectiligne par
rapport pu sol. 2
%.1.) Caractéristiques des Elénnents
Plal o

Vrys

nme
V.2

Jfigure 7 :Caractéristiques du motoréductewr

2.1.A.) Roue

. La masse d’une roue est notée M, ot I'inertie d'upe reng autour do son aXe de rotation est,

notée J.

2.1B.) Réductenr (ua par roue) : : ; .

Le réductenr a une masse notée My. Lo rapport de réduction N relie I vitesse angulaire d’entrée
S 5 W e e

@, (cOt6 motour) 3 la vitosse angulaite do sortie @, (cbt6 xous) par la relation N = G- L'inertie

dp 1"arbre d’entrée du réducteur autour de son axe est notée I, of Pinertie de 'arbre de sortio
sutour de B0R AXe ¢at nobée Iy, 3 4 -

On notera V'inertie équivelente sur l“aibre de sortie T = Yo N + T
2,1.C.) Motenr de roue : ; :
Le motenr a une masse notée M, et I'inertie du otar autotir de son axe de rotation est notée Jp.

" Le couple exercé par le stator, consldéré 1i6 b Ja plate-forme, sur le xotox du moteny est 00té Cu

La position du rotor par rapport u stator ent note Oy ot 1 vitesse de rotation oy, aVee ¥g = [: 3
Le cycle donnant la consigne en vitesse du moteur en fonction du tenaps est décrit ci-dessous. .
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24D Plate-forme
1.a plate-forme of les. gystimes embarqués oxt unS masge totale M,.
2.1.5) Applic ;
Rapport de
réduction
N=2000

l Onmmfl_loaymmomaﬁﬂeloamﬂméda la plate-forme, des systdmes embarqués et des six
song-ensembles motaréductenr ot xoue.

La plate-forme est animée d'un mouyement de tianslation rectiligne dans un plan horizontal
BSR)=0
carnctérisé par : V p%—- .

= avec =%
T (0,8R) =V, %,

w=0[%=0]
%=0 |F=0|

‘emelnroucetleiql.dunnar,dmcccm

i=1,2,3] 6;=0 QI.,O
1=4,5,6| 6=n| §=0
[@Z] Bu supposant un rouk
particulier, 1a valeur 1[:1 en fonction de V.
‘Donner une interprétation de Jo,,. V ' ! 1
Calculer P'énergie cindtique de /Ry, On pourra calouler successivement 1'énergl
cinétique d'une roue, d'un réducteur, d’un moteur, de la plate-forme.
[@22] Dosner 'exp de la pui
Donner 'expression de ln puissance des efforts {ntérieurs & % (P, ou supposant I
liaisons parfaites. :
On. supp i e :6es, par les six moto-réducteurs aur leg axes des roues.
[@.24] En appliquant le théor¥ 4%, donner 'expression du couple C.y

fonction du tomps. Montrer que Cu(t) = Jue Dy(t) avee J,.. inertie globale équivalents au nive
de I"arbre moteur. Donner la valeur deJ,

t sang gl

des efforts P, exercés sur 2.

Jes actions

de I'énergie ci

" 2.1F) Application au cycle consigne de vitesse
B,,, correspond@ V., = 0,10 x/s, t; = 0,05 8.
Calculer 8, Donner }’allure du couple Cy(f). Commenter fe résultat obtenu.
La plate-forme est animée d'un mouvement de translation rectiligne dans un plan incliné d
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