
Sciences de l’Ingénieur

CORRIGÉ - TD2 - Canne motorisée
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Q1. Compléter le diagramme d’états ci-dessous afin de gérer les asservissements en phase de balance-
ment et d’appui. Pour cela, préciser les valeurs (0 ou 1) de la variable S et les activités associées aux
états des phases d’appui et de balancement.
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