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Question 3 : Figures de calcul
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Question 6 : Equation de mouvement en 8
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Question 7 : Linéarisation
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Question 11 : Moment C;,
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Question 12 : Hypothése et relation approchée pour le moment C;,
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Question 13 : Schéma-blocs
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Question 14 : Equivalence de schémas-blocs
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Question 16 : Précision
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Question 18 : Influence d’une perturbation
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Question 19 : Apport du systéme de stabilisation
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