
ROTATOR tout électrique

Question 1. Par un isolement pertinent, déterminer le couple 𝐶24 à fournir par le motoréducteur en fonction des
données du problème.
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Question 2. Faire l’application numérique dans le pire des cas en fonction de la performance annoncée par le
constructeur.

Question 3. Quel rapport de réduction, que l’on notera 𝑟 , faut-il utiliser pour valider l’exigence demandée ?

Question 4. Déterminer Δ𝛼 la variation de l’angle 𝛼 pendant un trapèze de vitesse en fonction de 𝜔max, 𝑟 et 𝑡1.

Question 5. Déterminer la vitesse de rotation en sortie du moteur 𝜔max nécessaire pour vérifier le temps de
retournement en prenant arbitrairement 𝑟 = 10−3.
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Question 6. Le moteur choisi et le réducteur avec la valeur 𝑟 = 10−3 permettent-ils de valider les exigences liés
au retournement ?

Question 7. Déterminer l’effort 𝐹12 à fournir par la motorisation pour maintenir le système en équilibre.

Question 8. Sachant que ⃖⃖ ⃖⃖ ⃖⃖ ⃖⃗𝑃1𝑃2 est colinéaire à ⃖⃗𝑦 , montrer que la résultante de l’action {v1 → 2} est dirigée par le
vecteur ⃖⃗𝑦 .

3



Question 9. Quel(s) vérin(s) pourrai(en)t convenir ?

Question 10. Expliquer les variations des différentes courbes et notamment si le virage s’effectue vers la droite
ou la gauche. Expliquer également pourquoi, à 𝑡 = 0 s, les valeurs issues des différents capteurs sont différentes.
Justifier enfin pourquoi, à 𝑡 = 8 s, les valeurs sont différentes de celles à à 𝑡 = 0 s.
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Question 11. Quel est le critère à respecter pour que le transpalette ne bascule pas ? Conclure en commentant la
courbe.

Question 12. Indiquer, à partir des courbes fournies, quelles roues sont motrices.

Question 13. Conclure quant au glissement éventuel des roues.
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