Sciences Industrielles de I'Ingénieur CPGE - Saint Stanislas - Nantes

Plateau coulissant de chariot : Corrigé

1- Etude cinématique

00 -

a- La liaison entre 1 et 0 étant une pivot d’axe (B, Dg;ﬁ) ona: {/DBDDI,O =0
On en déduit : Vi = Voo + IBQ10=0-R;. z Dw. ¢ =R.0.

ooo - 000 - 0oo-

. 000 -
Le roulement sans glissement en I entre 1 et R; donne : {fIDRM =0 = Vgmrin= Vi =R1.0y. «

La liaison entre R; et 0 étant une glissiere on a : Vergryo = Vaoryo = Ri.r. @
La liaison entre R; et 2 étant une pivot d’axe (C, ¢ ) ona: Veryg = Veorio = R1.01. @

. . . L. 001(t) . oo - oo-
Enfin le rapport du réducteur étant défini par : A =—— =  On obtient : cozo = RiAne @

Wi ()

. , ., 000 - 0oo - 0oo - - 0-
b- La chaine étant fixée en B, on a : {PDIZIZ/O =0 Avec: {/Dcuz/o = Vpmp + CDO,

Soit: Ridan. & = 0-Ryp. 2 Doy =Rotn. ' = =Ry, Soit: B =g
2 2
c- La chaine étant fixée en B,ona: Vpoye=0 Avec: Vime = Voo + EDOOog
. oo0 - 00— 00 - R,A 00 - ooo - oooo - oo -
Soit : Q/DEDZ/O = 6 + - 2R2 z U . y = 2R21_ Wy, = Em2/0 = YFORs/0 — 2.R1.A.Q)‘-n. a

Ry~

2- Etude cinétique

2.1- Puissances des frottements visqueux
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Le mouvement de R; par rapport a O est une translation avec : €7DCDDRDJO =Ry \.Gh. « Donc:

0 0 RiA.Gh
{‘vRi/()} = — Avec : %]CIZIRi/;) = Rl)\(.l)m x = {{ij/o} = 0 0
C €7DC|]Ri/0 Clo 0

00- 00- 00
x ,4,z

0o - oo - 0oo00- D0

=Fy_ri- « Vemrio- «

0 Fo_ ki
Donc : P(0 - Ri/0) = { . } U
ClVerrin)  CLMA0ZRI)
D’autre part : Fy_gi. € ==b.Vemgyo- €  Donc: PO -Ry/0) == b.Vergin’
Soit finalement : P(0 - Ri/0) = — b.(R1.A.0m)*

Le mouvement de Rg par rapport a R; est une translation. Donc :  {Uggri} = { . }
F \?FIZIRS/Ri
. oooo - ooo - 000 - ooo - 000 - 0o ooo -
D’autre part on a : Verreri = Viorso + Veoori = Veoreo = Veorio = 2R1A0n. @ = Viggio
000 - 00—

Et comme le mouvement de Rjpar rapport a 0 est une translation : VFEJRJUE) = Verrio = RiA.n. «

0o

Onobtient:  Veogpomi = 22R1A0h. @ —RiAWh ¢ =RiAWn a

0 RiA.wn 0 FRDiD;Rs
Donc: {Vrsri}= 10 0 oo .. Or PRi-RyRj) = ....(4g I
Fl0 0 x,y .,z F \?FIZIRS/Ri Fl Me(Ri-Rs)
Dot P(R;-RJR)=Fgi ge @ -Veorori & D’autre part : Fg; ge. € == b.Verroris &
Donc: P(R;»RyR)=-b. Viirori Avec : Vioreri = RiA.On. @
Soit finalement : P(Ri-RJ/R;) =— b.(Rl.)\.oqn)2
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