Exercices d'application

Manipulations des Schémas Blocs

Manipulations des schémas blocs

1. Opérations de base
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2. Déplacements de points de prélevement
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3. Déplacements de sommateur
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4. Simplification de boucles concentriques
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5. Simplification de boucles imbriquées
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6. Déplacements de perturbations
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7. Principe de superposition

S() = Hy py=0 * E(p) + Hy gpy=0 * P(p)
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