Fiche méthode 5 - Systéemes de coordonnées

Sur cette fiche sont présentés les systémes de coordonnées cartésiennes, cylindriques et sphériques.
Un point M est représenté avec ces trois coordonnées de position ainsi que les trois éléments de surfaces

orientées infinitésimales d S et I'élément de volume infinitésimal d7 associés a un déplacement infinitésimal
dOM
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Fiche 5 - Systemes de coordonnées
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Systéeme de coordonnées sphériques
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