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FM 13 - Analogies électrocinétique et mécanique

Le comportement des circuits électriques linéaires comme le R, L, C série et celui des systemes
mécaniques masse, ressort avec frottements visqueux linéaire est représenté par des équations

différentielles semblables du type : x + %x + w3x = W3 X0

Circuit RLC soumis a une tension Systéme masse, ressort avec
constante E frottement visqueux linéaire
Vérifiée par la tension aux bornes de C :
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