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Mécanique des auxlanches
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En théorie : + violent aux la neige fraîche mais généralement 2 <84,30 !
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Parabole de Mureté
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Resort qué décolle

P 11 Système : [movem) Déf : tenestre supporégolilien

좋 Br : m ,
Fei-k(l-b)in

A

A l'équilibre : If son ass : 0 = -mg-k(lee-b)
See : b - mk

2) x = 1 - ly - l = x+ le
mi = -mg-2(a +f-m-b)
To = 2π T=t管W

pot3) xe(t) = A cos(wot+4) uldo
Ʃ

210) =Vo A =-브

o

Wo

x(t) = E sin (wst)

L) Système : [moveM) Déf : terrestre supporégolilien

Bar : Mğ , Fei + k(l-b)iin , En
↑ pour M l'allongement es fait selon (-i)

5) Contact maintenuin =0 et In = Ru in existe

Selon in : 0 =
-

Mg + k(x+ b
-mf
- b) + Rn
k

Rn = (M+m/g - ku(t) RM = (MINI g - Ge-silcott
6) A décolle s'Rw s'annule . Pr oscille entr(+m/g +b et M+m/g-bo

↳ Pour celo il fout que (M+m/g-E 10 v (m)
Em


