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Le poids est une force conservation donc en l'absence de frottement et comme

↑ ne trowille pas (T1%) : DEm = 0 Em =Cte
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Changement de variable :

im = simOnlinC 0.0 -sYO OfOur st#8

It fort exprime do



sermithode : 4= cacan Iimnompl f " aancomkyohe
)

efmromenk
do =

2m (二
‰nr) _m'(o%) dφas

α

2 methode : en différenciant sin 0 = ein Om sinf2 ∞
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Régression linéaire : on tra TIOm'


