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ExerciceI

Système: (Pontleis] Réf : terrestre supposégalilein

BdF : . poids mgt σ fo
·
tension dubleT

업 :
.
réaction de l'ane Rasu me
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Exercia2

1) Système : (Solily Ref de Copernic /golilien) BdF : faes de gravitation, toutes

As coupantl'asse de rotation doncde
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moment scolairenul

TMC scolore : L = Che

6) = 04mRsm
TMB
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+es=(P+s Top = ·200 s



Esencia3

1 Modile le + approprié : cylindre cua cos l'etential des lamove estsitué à l'entérieur.

2 Jo est d'autant plusgrand que la mave est éloignée de l'anepar rapport auquel on travaille

T leglindus naux))Jo/cylindplin) à mases équivalente

mRE
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mr2

3 ),F Système : Frou) Réf : terresta cup-galileen
θ . G Baf : F

, m ,
Tane

→

My
~ mg

Ma (mj) =o con m s'applique en G qui à l'ase Oz
Ma Case) = 0 con baison pivotparfaite } Ma =

-FR

Mg (F) =
- FR

6) TM2scoloia relow : JÖ = -FR =C as Ött) = -to lo=w
^

ef 5) OCE) =
-

F A+ wot 101)
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6) Octanat) =2TT it fort determine tavt .
Ottant)=0-tav =

MR Wo

F
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CT = -fr MGRWormR website m Ras I= MR w
= = A& M

F & F telt

Exercich

Il quand ,

JM : en éloignant le curseur on modific la répartition de la mases
,

celle-ci est plus éloignée de l'ave de rotation donc JP.

2 Système : [métonomel Déf : terrestre supposé golilen
BdF : · poids = m + 15 k

appliqué en (

→ appliqué en A

·
Rase
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Hag JÖ = -Mgd +myd pivot parfaite

bos de levier : de = leño d = ceso =8 = -g/M1-mu) end
Ö +gMl-mr in0 =0
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3) On peut livésivic riroro (petitangles
J. QIT

5

CMs-mulg
6) lobattements/min a 50 périodes/min a T=1 ,
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5)↓ le mb de battementsTo
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m+15mr2 +Me2 12

e si c augmente( )
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Exercies 5

1) Système : ( Solide de move My Bl : terrestre supposé golibien
BdF :

· poids /décompos en 2 : Mang + mas) Mon = mor=
·
Tave (liaison pivot parfaite)

c

. Fr=-ball-b) #Pleas2 *
leum deFe se déduit

A ℃
de l'équilibr

A l'équilibre: [Moy =O ma : Op = 0

m
e

O con coupe l'ane

[Moz = Dumong) + Romosg) + By (F) + RozCRasal Lliaisonpivst
≈r - E/le-b)2a parfaite)

엘ag O con coupe l'ane de rotation

2 g =lbe - b) s le = lot Mg
4k



2) Has équilibre :O Dep =o TREscolora selon Oz :

C
어

jÖ = [roz les JÖ =
_ AgasinO + AgacosD-b(l-b) 2a coso∞

l
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sejeg)l θ
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Approximation des petit angles: sin 0 =0 et s01 (pour linéariser)

℃ 」 ( ☆'- o
0 + 0= 2 + ()屋

Exercice 6

Ref : terrestre supposégoliléin
1) a)

Système : /rota]
Bat :

. mj appliqué en GE ass de rotationa Ma(mi)=o

· couple moteur Mp = Cm = bI

·
Base de moment mus en l'abunce de frottament

TMC scolore relonOz : J &W =I

) ωC)= LIt
5

) To = O
.gs

2) On rajoute les frottements :D moment 20.

a le TN scoloirulon Oz decient : Jd = -Xw-

b) Régine permonent w = Ct wp = kITCs = 1800rod
.
1+ a-we

2) T= 37 aves J= T= 3
,
21 /)To

, logique ...)



3) Jaw = Em)ly(tt) -Xw-

w = Wo (1+ Elt) on Wo =

Cm-Cs

λ

TwodE = Cm + 1 Encos (MH-Xwo-XWo
E-C

dt

琵 =

裂蒸 ε+ 。Onas (re)

Ent =등 )

4) la solution homogène de la forma Elt) = Acxp (-2) tend rapidement vers O

ECt = Ep solution particulier de la farm acos(rt +4) (RSF)

5)Ou passen D :j Gelet

Ei Nus
im e
fat

a = 1E 1
- o a

CmN
a =

CmN

Y5 +ja Two
Y2

+ 22 Wold +5224

T= arg (El-It =
- arcton (22)

6) Le cont d'inerte permet d'augmenter J et dans de diminue l'amplitude a des

variations de w(t.

Exercies7

㉖ Système : Carte) Réf : terrestre supposé goliben

θ
v

.
G Baf : poids/

→

≈ · Rass de moment suppornul
→

… mg
O
3

d

(04,
O n'est par petit donc sinDO)1) Trescolorierelen Oz : J = mq an

bos de lie
2) To:

my
It is o

En intégrant entre t =0 et t : J ℃ = -my (000-cs8)mult Ʃ
3



Soit Ö = (39 (cs8-0s0))
2

(ω 20)

3) di = do
on intègre entre 0=0 et0= (au sol)

t32

rsoso-sol)y2 「= 命 1 A
θ T= 5
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Exeercior 8

1) le fil étant inextensible et tendu ,
tous les points de fil ont la mêser vitesse

instantane
.

O (Mencontortave Keylinde) = v(MEfiltlife") Rwzz
G) Systèm : [movsm(P) Ref : terreste suppos goliben

BdF : -poid ig I
。

.
tensionda filT p

V
-

rmg

PED: mijn = Angus +F' Femiz-gli

·
Action subispor le fil de las port du contrepoids : -TenP (3 Lide Neroton)

·
Le fil est inextensible et de move négligeable : la norme de la tension est la même

en tout point de fil .
Ten =FenP

+= meg-glis
3 Système : I cylindr !

θ

BF : · pido Mon(ig) =0 con Rycupel'amon FF:·
~ Mgt

· frottements de moment = -Xw por rapporta On

.
Lension en I de moment Mov (F) = m(g-j) R

5 dw = - Xw + mgR- meR"& ↳a #+"2W = MGR
on

dt Jan+ nR
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4) On peut par E =

Jos +mR
et wp = MgR vole de wen régime permanent

λ

w(tl = (w(d)-wp)emp(-+(z) + wp WWp au bont de 57s régulateur

Re : on ratour la en chos en étudiant le cyrtemo /cylindu + contrepoidsY avec Jo
,
s =Jon+ mR? T

at interne
,
elle n'intervientpas dans le bilan des faces mais il fortmette mij.

Exercia9

1) Syrteme : Startine] Réf : terrestre supposégolilen
z 어 θ →

- aeroxㄻ xegBdF :. R TS .

→

ㆁ to
. mg

~

mg
Trarcolaindon Oy : Jojo=mgesind : 39t sinO

artey

2) <-If en integrant: 38 (- cosas =k

s
wr =

6 gn Il - osol
all+4)

3
z

=-s+e (tant que la
tartine ne glinspas)

4) -meÖ" = -mgcsO + N

me = mysinO + T

5) N
=mggso-mn 6g4"(1-cos0) =-m6gM+mg H+Gno se1+4n2

T = m
3g2'
rino-my sio = mgrino(3m? -1) z =-l,

azexe

6) Condition de glivement IIIII =fl
- Gmgy

'
+ mg (e + 6yz 1〜量 19 = mg隻 (3,

^

* ^ )

mytb = =my (- ByY =meget =1
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a(l+4y9)

OCt1 =
*

tIt
斤

8) ↳ barre La tartine retombe côte

pain si Olse) (TY2
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9) Système : (GG BAF :m
a zat =1gt -T= E = 0

,
3gs

t) θ ()=苦比+
an)( 等)×

座

6 =3
,
3× ( =y0)

01) = 189
:

0
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la tartine retombe sus le côté

beurre.


