MP/MP*

DS N°I : Sujet

S21

Annexe : Formulaire de dynamique

Io,} —Foxy —P,,, A -F -E
lo(S)=| —Foxy IO,P —Poyz| =|-F B -D
__POxz —Poyz Io,i s £ -D C

Io < :J‘(y2 + 72 ).dm : moment d'inertie /(O,)—()
RS

Poxy = I x.y.dm : produitd'inertie/ plan(O,x,y)
S

R

avec PG =xX+yy+zZ

Matrice
d’inertie ) . . o P
Matrice d'inertie en G d'un parallélépipede
de masse m, de cotés a, b et ¢ :
m o)
—(b? +¢?) 0 0
12
m ) 2
—(a” +¢%) 0
12
m
0 0 (a* +b?)
2 X.,V.Z
Pour un moment d’inertie : i
_ 2
1y (8)=lg ;(S)+md
Théoréme
de Huygens Pour une matrice d’inertie :
y?+2z? —X.y -X.z
15(S)=I(S)+m.| —xy X2+ z2 -y.z
—X.Z -y.z X2+ y? R
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MP/MP* DS N°I : Sujet

S21

mV(G,SIR)
Torseur C(S IR ) - S —
cinétique ou A o(A,SIR)=mAGAV(AS/R)+14(S)Q(S/R)
quantités d¢
dr?lf: Zf,;ﬁf? ts Cas particuliers :
dans son
par rapport SiA=G,alors : 0(G &S/R) = 1:(S). Q(S/R)
galiléen R
Si A fixe dans R, alors : (4 €S/R) = 1,(S).Q(S/R)
mI(G,S/R)
DXS/IRY= «—
(SIR) §(A,S/R)={dG(A’S/R)} +mV(AIR)AV(G/R)
Torseur A dt R
dynamique
des quaniités
d’accélération

d’un solide S

dans son Cas particuliers :  Sj A= G, alors : 5(G c S/R):|:d O-(G’S / R):|
R

mouvement dt
par rapport a
un repeére
galiléen R

Si A fixe dans R, alors : 5(A,S/R)=|:d O-(lg’tS/R):|
R

Si S est en translation /R, alors : (G €S/R) = 0

Eléments
cinétiques
d'un
ensemble E
n n
de n solides Si _ —
on Caumry= 3 Ciir) DRy = P Dsir)
mouvement 1=1 1=1
par rapport a
un repeére
galiléen R
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