Prise de notes lors des exposés de travaux pratiques « Description fonctionnelle et SysML »

1. Inscrire le domaine et la matiére d’ceuvre associé au systéeme présenté

Systéme Prénoms Domaine d’application industriel Matiere d’ceuvre
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2. Inscrire le nom du (ou des) composant(s) associé a chaque fonction de la chaine d’énergie et d’information

Chaine d’information

Chaine d’énergie

Systéme

Acquérir Traiter

Moduler

Convertir

Transmettre

Agir
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