
MPSIMP2I Problèmes de cinématique : corrigés                S2I 

Lycée Claude Fauriel  Page 1 sur 6 

Problème 1 : Robot de soudage 
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Problème 2 : houlogénératrice 
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Q11 . Torseur cinématique d’une liaison pivot glissant. Donc 1ddl en translation 𝑣4/3 et 1ddl en rotation 𝜔4/3 

suivant l’axe 𝑦4⃗⃗  ⃗. 
 

𝑟2̇ 𝑥0⃗⃗⃗⃗  

{
(̇  + 𝜔3/2)𝑧0⃗⃗  ⃗

−𝑏̇ 𝑥2⃗⃗⃗⃗ 
}
𝐵
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Q13.   𝑉(𝐵 ∈ 2/0 ) ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  ⊥ (AB) 

 

Q14.   𝑉(𝐵 ∈ 4/0 ) ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  ⊥ (BC) et 𝑉(𝐵 ∈ 3/4 ) ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  // (BC) 

 

 

Q15.   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Q16.  𝑉(𝐵 ∈ 3/4 ) ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗   est maximale si 𝑉(𝐵 ∈ 4/0 ) ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  = 0⃗  
 Cela correspond (AB)⊥(BC) , ce qui est presque le cas figure 8 

 

3 

4 

2 

0 

A 

B 

C 



MPSIMP2I Problèmes de cinématique : corrigés                S2I 

Lycée Claude Fauriel  Page 5 sur 6 

 

 
 

 

 

 

 

Q17. 

Q18. 

Q20. 

Q19. 
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D’où : F = 1754 daN 

 

 

Q21. 

Q22 

. 

Q23 

. 
E = 10000*1 = 10kJ 0  80° 

. 


