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Si hypo Pb plan pas de composante de résultante sur 𝑧𝑖⃗⃗   et de moment sur 𝑥𝑖⃗⃗  ⃗ et 𝑦𝑖⃗⃗⃗   . 
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Q29. (a) donne : 
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Q30. Schéma blocs figure 8 : 4 3 2 1 RX A (A A (A Q X) F )= − −  d’où 4 3 2 4 3 2 1 4 RX(1 A A A ) A A A A Q A F+ = −  
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Q32.  KSV =
qmax

Vmax
=

20.10-3 

10
= 2. 10−3m3.s-1.V-1 

Q33.  La réponse comporte des dépassements → C12 n'est 

pas respectée. 

La vitesse maximale (pente max) est s/8s/29
7,0

20
 → 

C22 n'est pas respectée.  

Q34.  a- VKv c 5,51,150'.)0( 0 ==−=+   (sortie nulle à t = 

0+) 

b- Vv 10)0( + donc le fonctionnement est sans saturation. 

c- Sans saturation on valide l'hypothèse de système linéaire. 
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Q35.  a- 1

0 .5 −= srad .  

BO

2.2
pour 5:H

p
    pente de -20 dB/dec qui passe par BO

0

K 2.2
20log( ) = 20log( ) = -7dB

ω 5
 lorsque  = 0 

BO 3
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c- dBK 84,4
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 c’est le facteur de « surtension » du second ordre (calcul du gain à la 

pulsation de résonance) 

d- Le déphasage est de -180° à la pulsation propre 0 (-90° amené par l’intégrateur de HBO et -90° amené par le 

second ordre de HBO (milieu du saut de phase)). Le gain vaut -7+4.84 = -2.16. La marge de gain vaut 2.16 dB.  

Le Gain de 0.44 abaisse le tracé de bode en gain et augment ainsi la marge de gain. On sera moins oscillant. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Q36.  b- b
b
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Q37.  a- Kb =)log(10  soit 1010
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Q38. a- 
max

3 1
5 / s

0.4

−
 = =     b- s4s3,2t %5R =  et s/8s/8,4max = .  

Les critères C21 et C22 sont donc respectés (mais le temps nécessaire pour passer de 0 à 45° sera > à 9,3s. 

c- La FTBO est de classe 1. L’écart statique en position est donc nul. C3 forcément respecté. 
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Q36. a- 

 

                                 

 

Q38. Tracés 
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