Exercice 6 des exos modélisation SLCI
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QI : méme étude qu’avec le réservoir illustration du cours. bdx
Volume déplacé chambre 1 sur dt: dV = S,ction-dx = S.dx ' ‘
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Q2 : Forces horizontales sur Tige + piston + masse déplacée :

— —

Forces de pression : Fflulde chl-piston — Fi =p;.5x et Fflulde ch2-piston = Fy =—p;.5x
Agt dx(t) » N daN
Frottement Bati/masse : Frrott patismasse = —u.%x 1Pa = — 1bar = gl 10° Pa

Q3 : « Résultante de I’action mécanique globale du fluide sur le piston » :

cest F,+F,= (py —pz).Si’:quft).Sa'c’

Q4 : « Principe Fondamental de la Dynamique en résultante » :

C’est « Y F,rces = Mysse * Qccsraranion > dans la direction horizontale.
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Cela donne ici :



Q5 : On transforme par Laplace. Cela donne :

o q(t) =k.i(t) - Q@ =klI(p)
o SZ=q-q®) >  SpX(P)=0®) - QP> X(p) = ﬁQ(p) —Qr(p)
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