Quille pendulaire : corrigé

Q1. Les exigences C21 et C22 encadrent la cinématique de la quille. Le mouvement doit étre suffisamment rapide pour répondre aux variations des conditions
de navigation (temps de réponse pour atteindre =5 % de la consigne de position angulaire de la quille). Cependant, limiter la vitesse de rotation de la quille
permet de limiter les efforts supportés par la coque, les vérins, la chaine cinématique et la quille.

Q2. Chaine fonctionnelle de la quille pendulaire
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