Programme de formation Sll en PTSI Cycle 2 : Approfondissements 1 -cinématique et asservissements-
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*La cinématique relie le mouvement de Sortie (matiére d’ceuvre), souhaité par le cahier des charges, avec le mouvement d’Entrée assuré par les actionneurs
(vérins, moteurs) qu’il s’agit de piloter par un asservissement.

La réalisation de schémas cinématiques sera vue en Cycle 3 : Approfondissement 2 - Consolidation




