Quille pendulaire : corrigé

Q1. Les exigences C21 et C22 encadrent la cinématique de la quille. Le mouvement doit étre suffisamment rapide pour répondre aux variations des conditions
de navigation (temps de réponse pour atteindre =5 % de la consigne de position angulaire de la quille). Cependant, limiter la vitesse de rotation de la quille
permet de limiter les efforts supportés par la coque, les vérins, la chaine cinématique et la quille.

Q2. Conformément a la figure A2, le rotation de la quille 1 par rapport a la coque N est notée ;. Dans le cours de cinématique (cycle 2 : approfondissements),
on reliera ces parametres cinématiques de rotations et translations.

Q3. Chaine fonctionnelle de la quille pendulaire

Chaine d’information

COMMUNIQUER
Réseau du navire

Bases de données Bases de données du

v

A 4

| |
! 1
1
! du PC PC |
! |
| . !
1 1
1 1
Consignes navigateur 1 ACQUERIR :
et inclinaison du navire | _| pypitre, I . ,
1| Inclinometre, CONDITIONNER TRAITER INFORMER ! Affichage de I'angle
r {-» capteur de ] Hors enonce MEMORISER [ afficheur 1 de quille
. position Automate 1 |
1 : angulaire | :
Vo v :
L e e e — = — L e e e e = =
| Informations d’état de la 1
e) a )z . s
=0 chaine d’énergie : position |
§|§ angulaire de la quille I 6(t)
Chaine d”énergie E _8 .
1 1 !
) ! v 1
Energle | ALIMENTER TRANSMETTRE 1
mécanique DISTRIBUER CONVERTIR ADAPTER .| AGIR :
! Groupe Servovalve vérins Chaine articulée Quille | 1
I hydraulique de débit (rotule, pivots) X
! :
o(t + dt)
> 3 3 m
s =
S o 28R S 3 =3
3 3 £ £ g 2 8 3 S 2
£g e ® S S s g o ¢
g 5 §¢% g3 3
® 3 ® 25




