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TD1.2 Analyse structurelle des systemes automatisés

Exercice 1 : Sécateur électrique
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Exercice 2 : Prothése transtibiale
1.
" 1ir——""""""""""""""- " e Y
i CHAINE D’'INFORMATION !
! 1
l !
1 —— 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
N TSP |
: —> i
I P 1= ! e
! — |
| ] Allongement
O (U | ressorts
. i Commande Angle
Contact _! [ i pied / tibia
pied / sol ! H
1 1
I' ............... ,:
TR e Pied
C LI AIME R 0N TTh
1 CHA'NE D ENERG'E Energie Energie :
: + mécanique meécanique 1
1
i !
: Stocker é > > > !
I 1
I
i Batterie Energie Axe d'articulation !
\ glectrique  ceeeeeeeeeeeees e pied / tibia !
Pied orienté

CPGE - Lycée Chrestien de Troyes



Document réponses

Véhicule hybride Toyota Prius

Exercice 3
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