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POSTE D'EXTRUSION-SOUFFLAGE-CORRECTION 
  

Question 1 : 

 

Identifier la réponse obtenue à un modèle connu. En déduire H(p). Donner ses paramètres caractéristiques. 
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Question 2 :  

Déterminer littéralement la fonction de transfert 
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. Quel est son ordre ? L’écrire sous forme canonique, 

exprimer ses paramètres. 
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Question 3 : 

Exprimer littéralement l’écart statique
sε (réponse à un échelon d’amplitude 0Ω ). 

Déterminer la valeur limite du gain G permettant d'obtenir une erreur statique inférieure à 5%. 
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(th. de la valeur finale utilisable car le système est stable) 
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Question 4 : 

 

Déterminer la fonction de transfert Hf(p)=Ωs(p)/Ωe(p). Indiquer numériquement ses paramètres caractéristiques. 
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Pour 581,G =   950
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Question 5 : 

 

Donner la réponse du système, autour du point de fonctionnement, pour une augmentation en échelon de 10 tr/min de la consigne. 

Tracer son allure. Donner le temps de réponse. 
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Le temps de réponse est s,'Ttr % 03035 == Diagrammes de Bode 


