POSTE D'EXTRUSION-SOUFFLAGE-CORRECTION

Question 1 :

Identifier la réponse obtenue a un modele connu. En déduire H(p). Donner ses parameétres caractéristiques.
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’ T=002,25 o 3"12;0,65 08
Par identification, on trouve K =100 t7.min.”"V "'et T =0,2 s, d'ot H( p)= &
1+0.2p
Question 2 :

o , _Q.(p) o .
Déterminer littéralement la fonction de transfert Hf (p) = F Quel est son ordre ? L’écrire sous forme canonique,
exprimer ses parametres.
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Donc FIBF(p)=—3%=—w——1—
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Question 3 :
Exprimer littéralement I'écart statique £, (réponse a un échelon d’amplitude Qo ).

Déterminer la valeur limite du gain G permettant d'obtenir une erreur statique inférieure a 5%.
& =lim&() =lim(a(1) - &)

L’écart statique est €,( 0 )= lim €,(t)=1lim&( p ) (th. de la valeur finale utilisable car le systeme est stable)
- +oo p-0

orgs(p)=Q,(p)-Qy(p)=Q,(p)1- FTBF( p))

Dou€&g(o0 )= ! ! pour avoir € ¢( ¢ ) < 0,05 il faut |G 21,58

1+KK,G 1+12G

Question 4 :

Déterminer la fonction de transfert Hf(p)=£2(p)/82.(p). Indiquer numériquement ses parametres caractéristiques.

Page 1 sur 2



K!
1+T'p

Hf(p) =

] P [
1+ KK,G

[ —

-1 = =0,01s
1+ KK,G

Pour G =1,58

Question 5 :

Donner la réponse du systeme, autour du point de fonctionnement, pour une augmentation en échelon de 10 tr/min de la consigne.
Tracer son allure. Donner le temps de réponse.

w(t)=K'(1-e"" )=0951-¢"")

0,01

Le temps de réponse est|trsq, =3T'=0,03 s |Diagrammes de Bode
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