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Structure des systèmes par un exemple : présentation - généralités 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Portail automatisé à deux vantaux Zoom sur la motorisation d’un vantail : boitier moteur et bras 

Intérieur du boitier moteur 

Zoom : carte de 

commande (le 

« cerveau » du système) 

Zoom : moteur électrique 

et le réducteur à 

engrenage 
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Généralisation - structure générale d’un système automatisé – chaîne de puissance, chaîne d’information 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

… 

 

(Ici : transformateur + 

redresseur de tension) 

… 

 

(Ici : contacteur 

éléctrique) 

… 

 

(Ici : moteur 

électrique) 

… 

 

(Ici : 

engrenage) 

… 

 

(Ici : 2 bras 

articulés) 

… 

 

(Ici : vantail) 

Automate 

(ici : carte de commande 

électronique) 

 

Information 

utilisateur 

(ici : éclairage 

clignotant orange) 

Télécommande à      

distance utilisateur 

Détection d’obstacle 

 (Capteur de présence   

optique) 

Détection de position du 

vantail 

Récepteur 

RF 

Energie 

électrique 

(secteur 

230V) 

Energie 

électrique 

(continu 

24V) 

Energie 

électrique 

Energie 

mécanique 

Energie 

mécanique 

Energie 

mécanique 

Ordre ouverture/fermeture vantail 

Information position angulaire moteur 

Info : position vantail 

Info : présence obstacle 

Ordre 

utilisateur 

ouv/fer : 

Radio 

Fréquences 

Ordre 

utilisateur : 

signal elect 
Information : 

mouvement 

vantail 


