TD 08 - Systémes automatiques

Lycée Bellevue Tmgle- CPGE MPSI/PCSI

Tracés de diagrammes de Bode - Corrigé

10dB=——2 10
7= ,(P) =
: 1+p
¥{rad/s) 1
~ = ™ E =
001 0,1 = \\\ 10 1(P) 1+ p
= N T ] —
S = 1 1
N s F -
‘A‘ N | 3(p) 1+10‘p|
0 @ dfs)
_45
-90°
v 4G (dB)
100852
/ == G(p)=3
7 S G,(p)=3p
01 o 1 = 10 — Hllil
£ S 3
4 S G;(p) =—
7 N\ p I
’,"' - s sl
0° )
>
i —_ 9 =
1 1
Hyp)=— — Hy(p) =
(P =17 p+ 01p? () (1+ 088.p)(1+0113p)
Florestan MATHURIN Page 1 sur 6



TD 08 - Systémes automatiques

Lycée Bellevue Tmgle- CPGE MPSI/PCSI

G (dB) 1 :
H =
: 1(p) 1+ p+ p2
NG -
10BN =22
~ = 10
=== = N 2(P) = 2
!E. = | 1+ 01p+ p
01 1~ 10
2 RS Ny e
2= < 4 E======z
- . 1 1
3 ‘ “““‘ E 3 p 1+ p+ 0,1 pz I
= ‘\‘ — o — o — ]
0 ® = rad/s)
————90°
—180°
\ G(dB‘L l:,u
LS o : Ku(p)=3+3p
rad/s)
>
0,01 0,1 1
03
Ka(p) =3+—
{0 70y _ p
90 ]
' Ky(p)=3+3p+ 2 :
o = E!ii!:gp—l
el

On transforme les fonctions de transfert pour teteo des fonctions élémentaires :

K(P)=3.0+ ) ; Ky(p) :0—’:’.<1+10p> . Kq(p) :0—5’.(1+10p+10p2):°—f.(1+ 89.p)(1+ 113.p)
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Réponses temporelles et harmoniques d’un

systéme - Corrigé

Q.1.Q.2.

Systeme du second ordre avec
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Graphiquement on lit :
* wo=~4,5radls
* or=4,2radls
* ¢~ 6radls
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e 20log(Q)=7.5dB

* log(K)=0— K=1
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Graphiquement on lit sur le diagramme de Bode :
Pourmo = 9 rad/s le gain est d’environ -10dB soit®,32 et la phase de -160°.
Pourmo = 1,5 rad/s le gain est d’environ 0,5dB soit G,05 et la phase de -10°.

Pourmo = 5 rad/s le gain est d’environ 5dB soitt@,8 et la phase de -120°.
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e(t) Réponse temporelle du systéme pour une entré $italsale pulsatiom, = 1.5rd/s
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Identification de fonction de transfert sur diagramme de Bode -

Corrigé
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