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SII — Automatique/Cinématique 17 janvier — durée : 3h00 MPSI - DS3

FIGURE 6 — Position du robot en phase de déploiement. FIGURE 7 — Loi de vitesse en phase de déploiement.
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FIGURE 8 — Document réponse : Tracé de la loi de vitesse en trapéze.
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Goniometre SmarGon a actionneurs piézo-électriques - Document Réponses (DR)

Question 16 :

Echantillon
en position
quelconque
Ordres H
Chaine de
puissance
Transmettre
MODULER | | CONVERTIR AGIR
conditionnement piezo-électiques terminale l'échantillon
a barres
Fi J i i
Puissance Puissance Puissance Puissance
, . distribuée mécanique de mécanique de
electrique translation rotation , _
(d'alimentation) échantillon
a l'angle 0
Question 17 : souhaité
n + k <
p
U,(p) k; F(p) ] V(p) 1
> > — > AUp)
I+RCp Meq. p p
-Rk. |

10



