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[Dynamique en rétérentiel non galiléen

I Référentiels galiléen et non galiléens

I.1 Rappels

Principe d’inertie : Il existe une classe de référentiels privilégiés appelés référentiels galiléens dans
lesquels tout point matériel isolé est animé d’un mouvement rectiligne et uniforme.

Tous les référentiels galiléens sont en translation rectiligne uniforme les uns par rapport aux autres.

1.2 Les différents référentiels utilisés

référentiel géocentrique R,

,quinoxe de Printemps

Solstice d’Eté

_ Périgé (4 Janvier)
"Soleil —+ Solstice d’Hiver

I

quinoxe d’Automne

II Deuxieme loi de Newton en référentiel non galiléen

II.1 Les forces d’inertie

Geuxiéme loi de Newton en référentiel non galiléen Dans un référentiel non galiléen Zn¢, Q
dérivée temporelle de la quantité de mouvement d’un systeme est égale a la somme des forces
extérieures s’exercant sur le systeme plus les forces d’inertie :

dp(M /% R
M = Z fz + fi,ent + fi,Cor

dt
avec
T —
fi,ent = —MA0ent
et
—
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\ fi,Cor = —Macor /
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I1.2 Cas de la translation

I1.3 Cas de la rotation uniforme autour d’un axe fixe
IIT Théoreme du moment cinétique

III.1 Enoncé

Pour un point matériel M en mouvement dans un référentiel non galiléen Ry sous 'action de forces
de résultante F', le théoreme du moment cinétique en un point A fixe donne :

._)
dLao(M/R - = T T
TMC : A(d7{NG) = MA(?) + MA(fi,ent) + MA(fi,Cor)

IT1.2 Cas de la translation

I11.3 Cas de la rotation
IV Approche énergétique

IV.1 Théoreme de I’énergie cinétique

IV.2 Théoreme de I’énergie mécanique
V  Applications

V.1 Champ de pesanteur
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V.2 Influence de la force de Corilis dans le référentiel terrestre
V.3 Terme de marée

V.4 Statique de fluide en référentiel non galiléen



