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[LGS dlﬂereﬂtS reperes] Vecteur position : OM =reé,.+zé,
——
Déplacement élémentaire : dOM = dré,. + rdf ey + dz €,
—
Surfaces élémentaires : dS, =dr-rdfe,
I Repere cartésien N
p 2 dS; =rdf -dzé.
—
R , . a o o dS3 =dz-drey
H, Le repere cartésien : (O; €y; €y; €5)
ir Volume élémentaire dr =dr-rdf-dz
Les coordonnées du point M : (z,y, z)
“1/. x € ]—00; +00] IIT Repere sphérique
Y
O(?. Y Coordonnées : ¢ y € |—o0; +00] ” :
i, z € |—00; +00[
@ \ Le repere cylindrique : (O; €,; €; €,)
.- .y . o o z.
Vecteur position : OM =zeée, +yeé,+ze, o| 3 Les coordonnées du point M : (1,6, ¢)
&, Y
Déplacement élémentaire : dOM =dzé, +dyey, +dzé, H
“ r € [0; +o00[
—_— — — A . .
Surfaces élémentaires : dS) =dz-dyé,; dSy =dy-dzé,; dSs =dz-dx e, Coordonnées : ¢ 0 € [0; ]
¢ € [0; 27|
Volume élémentaire dr =dz-dy-dz
—
Vecteur position : OM =ré,
N . . / 212 . = — — . —
11 Repere Cyhndrlque Déplacement élémentaire :  dOM = dr €, + rdf € + rsinfdypé,
—
i ‘ B Surfaces élémentaires : dS; =dr-rdfé,
2 €z
é Le repére cylindrique : (O; é,; €p; €,) —
A dSs = rdf - rsinfdyp é,
E)
Les coordonnées du point M : (r,0, 2) d.Sg = rsinfdy - dr &
ol & r € [0; +oo| Volume élémentaire dr =dr-rdf - rsinfdy
¢ Y Coordonnées : ¢ 6 € [0; 27]
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