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A Tinstant ¢ = 0 le ressort est comprimé: I(t = 0) = lp — a < ly et le systéme est 1aché sans vitesse initiale.
La position de la barre est repérée par son abscisse x(t), la position x = 0 correspondant au ressort non
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2 Equation électrique:
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3. Force de Laplace et équation mecanlque
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4. En déduire I’équation différentielle du mouvement et la résoudre dans le cas critique.
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