k Colles 0.5

Cinématique

Exercices de base

Graphe des liaisons :
Pour chacun des schémas cinématiques suivants, réaliser le graphe des liaisons.

A Y2

X1
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Calculs vectoriels

On reprend les figures des angles d’Euler
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On rappelle que I'on a les bases suivantes :

- - - 1/) - - - 0 - - - 4 - - -
Bo(%o, Yo, Zo) = B1(X1,¥1,2Z0) = B2(X1,¥2,Z3) = B3(%3, Y3, 73)

Q1.

On pose

Réaliser les produits scalaires suivants.

1 20'23 4 372'9?0
2 Y2 ® X3 S Y3V,
3 Zz* Y, 6 Xo *Y3

Q2. Exprimer le vecteur OB dans la base (%1, ¥1, Z,).
Q3. Déterminer les conditions sur les parameétres pour que AR soit orthogonal a BC.

Q4. Donner I'expression de ||R‘)||

m=ayl;ﬁ=bﬁz;ﬁ=cf3
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