
Mesures Jockey 
Ne pas initialiser le robot JOCKEY 

Cliquez pour lancer les mesures 

 

Sollicitations personnalisables 
1. Choix de l’axe sollicité 

2. Choix du type d’asservissement de l’axe  

3. Choix de la consigne 

4. Lancement de la mesure 

 

1 2 3 4 

Modification 

gain correcteur 


