a) Les formules (Il faut les connaitre)

Formulaire de primitives

Dans chaque ligne du tableau, F est une primitive de la fonction f sur I’intervalle 1. Ces primitives sont

uniques a une constante prés qui est notée C.
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b) Les fonctions composées (il faut y penser)

Soit u une fonction de classe C1(I) ou I est un intervalle de R. Pour déterminer certaines primitives, on peut penser
aux fonctions composées :

e Une primitive de u'u%, (a # —1) :

[ weouco = £
wutx) = ——7
e Une primitive de u'u avec u non nul sur I :
u'(x)
= In(lu(x)[)
u(x)

e Une primitive de u'e" :
fu’(x)eu(x)dx = eux)
e Une primitive de u’ cos(u) ou u’ sin(u)
j u'(x) cos(u(x)) dx = sin(u(x)) et fu’(x) sin(u(x)) dx = —cos(u(x))

e Une primitive avec les réciproques des fonctions trigonométriques

u'(x) B u'(x)
fmdx = arctan(u(x)) et f—m

Remarque : Si vous ne reconnaissez pas une primitive usuelle, ou une composée de primitives usuelles, il faut alors
penser a utiliser une intégration par partie (IPP) ou un changement de variable (CDV).

dx = arcsin(u(x)) =— arccos(u(x))



