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Poulie REDEX : Corrigé

1- Raison du train d’engrenage
Les roues dentées sont 6, 10, 24 et 31.

= Les roues dentées 6 et 10 sont encastrées sur 9 qui est en On en déduit que :
liaison pivot sur 5.

& La roue dentée 24 est encastrée sur le bati 18. @ S est le porte satellite

# La roue dentée 31 est encastrée sur 32 qui est en liaison
pivot sur le bati 18.

@ 5 est en liaison pivot sur le bati 18 & 24 et 31 sont les planétaires

< 6 et 10 sont les satellites

On en déduit la raison A du train épicycloidal
Liere A\ = Bus _ Z4.1s

_ X = Q25 _ Zy.23,
45 ZLio-Ls

ossibilité = =
P W15 ZLoale

‘ 2™ possibilité

2- Relation de Willis

,)\:U)Pups:wm‘w?s
’ Wpops  Wp2 — Wps

On obtient la relation de Willis par composition des vitesses

1% possibilité [ — o 2Rme b ossibilité e
04 — W5 W31 — s
3- Relation de Willis avec les entrées sortie
L'entrée se fait sur la poulie 5. Donc: g = Ws
La sortie se fait sur I’arbre 32 sur lequel est encastré la roue 31. Donc : Ws = Ui
On obtient la relation de Willis par composition des vitesses : A = Wrips _ Wei — Gbs
Wpops  Wp2 — Wps
1% possibilité pp—— pieme 1 ossibilité i
U4 — g Oy — Wy

4- Rapport de transmission

D’autre part la roue 24 est encastrée sur le bati 18. Donc : w4 = 0. On en déduit la relation de Willis
apres application des conditions de fonctionnement.

1% possibilité A= S0 2Rme o ssibilité p—
~ o W — G
ws=(1-A.ox Donc: k=28_1-) Aos=(—)ox Donc: k=—P-=p-1
- . . — (m — . - . . — A - 1 — A

_ L _, _49%x34
Z10.Z31_1 31x46_ 0’168

6- Raison pour inverser le sens avec le méme rapport de transmission

5- Applications numériques k=1

On souhaite avoir : kg, =+ 0,168 avec: kn=1-Ay Donc: Agm=1-0,168 = 0,832

7- Nombres dents pour inverser le sens de rotation

: _InuZs Ze _y Zio_ 31 _ , Cot L
Ona: )\th_zlo.Zaf = 7 _)\‘h'ZZ4_O’832'49_0’526 D’autre part : Z'¢ + Z'3; = 81
On en déduit : 12— (0526 = 73’ =—S——=53.1 On choisit cependant un entier :

en déduit : Zy =0 0 =T70526 0% choisit cependant un entier :

Z31’=53dents = Zg =81 —53 =28 dents = N =0,835 Kk’ =+ 0,165
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