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Trigonométrie  
 

Définitions 
Sinus et cosinus : 
 

 
 
Définition de la tangente :  
 

tan 𝜃 =
sin 𝜃

cos 𝜃
 

 
Tableau des valeurs remarquables :  
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Relations entre sinus et cosinus :  
 

{
cos(−𝜃) = cos 𝜃

sin(−𝜃) − sin 𝜃
 

 

{
cos (

𝜋

2
− 𝜃) = sin 𝜃

sin (
𝜋

2
− 𝜃) = cos 𝜃

 

 

{
cos (

𝜋

2
+ 𝜃) = −sin 𝜃

sin (
𝜋

2
+ 𝜃) = cos 𝜃

 

 

{
cos(𝜋 − 𝜃) = −cos 𝜃

sin(𝜋 − 𝜃) = sin 𝜃
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Formules trigonométriques 
 
Cosinus et sinus de sommes et de différences : 
 

{
cos(𝑎 + 𝑏) = cos 𝑎 cos 𝑏 − sin 𝑎 sin 𝑏

sin(𝑎 + 𝑏) = sin 𝑎 cos 𝑏 + sin 𝑏 cos 𝑎
 

 

{
cos(𝑎 − 𝑏) = cos 𝑎 cos 𝑏 + sin 𝑎 sin 𝑏

sin(𝑎 − 𝑏) = sin 𝑎 cos 𝑏 − sin 𝑏 cos 𝑎
 

 
Tangente de somme : 
 

tan(𝑎 + 𝑏) =
tan 𝑎 + tan 𝑏

1 − tan 𝑎 tan 𝑏
 

 

tan(𝑎 − 𝑏) =
tan 𝑎 − tan 𝑏

1 + tan 𝑎 tan 𝑏
 

 
 
cos²(𝑎) + sin²( 𝑎) = 1 


