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import numpy as np

import scipy.optimize as opt
import matplotlib.pyplot as plt
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13 def fgeo (var,*param) :

14"""paramétres : - var=(alphal,alpha3) (tuples de flottants), angle du bras 1 et angle de bras 3
15 - param (tuple), zP point P sur z (en m)
16 Résultat : (liste), les résidus des équations de lois entrée-sortie

17 # entrer équation loi-ES ci-dessous
18 (alphal,alpha3)=var

;(9) e(:lpi Z_Tia:_P + A 1 wp 7N [”‘\PL09+ Ll m?-o-s (O[Pl\al) + (Jr{v Wp- X é\})\m&-ir ;lFLc\D
21 e=- Llunl 4 ( (2~ -%&1) +11 # \/T, &g(&lp\,o\) +L2+v\?.(bs(o‘?\z~a\2 wh L
= et L (Y8 kLakwp s (alphal) + Luv\P.sav\(a(PLa 2)) ,d2

"25 def Resolution loi ES(zP min,zP max,n):
26 """ Parametres :

27 - zP min : (flottant), demi-ouverture min (en m)

28 - zP max : (flottant), demi-ouverture max (en m)

29 - n : narbre de points voulus

30 Sortie : deux listes :

31 - zP : (liste), demi-écartement pince -> point P sur z (en m)
32 - xP : (liste), point P sur x (en m)

33 - alphal (flottant), angle du bras 1 -> moteur

34 - alpha3 (flottant), angle de bras 3"""

35 zP=np.linspace (zP min,zP max,n) # tableau numpy linéairement répartis
36 xP=mp.zeros(n) # tableau numpy de zéros et de longueur n
37 alphal=np.zeros(n) # tableau numpy de zéros et de longueur n
38 alpha3=np.zeros(n) # tableau numpy de zéros et de longueur n
39 for i in range(0,n):
40 varQ = [70*np.pi/180,110*np.pi/180] # point de départ pas trop éloigné
41 alphal[i] ,alpha3[i]= opt.fsolve (fgeo,var0,args=zP[i]) L
42 xP[i] = L'\kWP,Cdv\(a\\DMO + L2 ¥w1>.¢<i«(a\1>ha,3>+ LPMF.W (allxlou JIP eﬂ’>
43 return zP,xP,alphal, alpha3
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