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Pompe sans réglage de débit
 Identifier les liaisons (noms et références géométriques) et compléter le graphe ci-dessous
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A l'aide des liaisons identifiées précédemment, compléter le schéma cinématique plan ci-dessous relatif à un seul piston.
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PLAN D’ENSEMBLE DE LA POMPE
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NOMENCLATURE DE LA POMPE
	33
	2
	Vis clapet surpression

	32
	2
	Ressort clapet de surpression

	31
	2
	
Bille 4

	30
	2
	Vis clapet d'aspiration

	29
	2
	
Bille 5

	28
	2
	Ressort clapet d'aspiration

	27
	2
	Joint plat G3/8

	26
	2
	Siège clapet anti-retour

	25
	2
	Anneau élastique pour alésage 12x1

	24
	2
	Butée

	23
	2
	Ressort clapet anti-retour

	22
	2
	
Bille 9

	21
	1
	Tiroir

	20
	1
	Joint OR 56,87 x 1 78

	19
	2
	Vis CMC M6 - 45

	18
	2
	
Rondelle plate  6

	17
	1
	Carter

	16
	1
	Adaptateur

	15
	1
	Ecrou HM M8

	14
	1
	Joint OR 7

	13
	1
	Vis de réglage de débit

	12.
	2
	Axe d'articulation

	11 '
	1
	Centreur

	10
	1
	Basculeur

	9
	1
	Butée à billes 51 200

	8
	'6
	Ressort de piston

	7
	6
	Piston

	6
	1
	Entraîneur

	5
	1
	Roulement 6001

	4
	1
	Joint à lèvres 12 x 28 x 7

	3
	2
	Anneau élastique pour alésage 28 x 1 ,2

	2
	1
	Barillet

	1
	1
	Corps

	Rep
	Nb
	Désignation
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