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DOCUMENTATION CONSTRUCTEUR
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LES CAPTEURS

Capteur de position linéaire

Course électrigue Course mécanique Résolution Tension maxi d’alim
15mm+ 0.5 mm 15 mm + 2 mm <0.01 mm 50V
Capteur de position rotatif Capteur d’effort
Course Etendue de mesure

355°£2° 20 a 2000 N
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Mouvement imposé du chariot = Trapéze de vitesse

Etude dynamique du systéme de tension en faisant évoluer le moment d’inertie du rotor moteur.

Mouvement libre du chariot = Echelon de couple
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Etude dynamique du systéme de tension en faisant évoluer le frottement visqueux.
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REDUCTEUR ROUE ET VIS SANS FIN

Pignons de 15 et 29 dents
(215 =15et Zzg = 29)

Roue liée a la poulie :
55 dents (Zss = 55)

Arbre moteur : vis
a 2 filets (n=2)
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ACTIONNEUR : MOTOREDUCTEUR MFD SEV MARCHAL
Moteur a courant continu PV/LS : 1500 tr/min a vide.

Vitesse a vide Couple Courant maxi Courant a vide Puissance absorbée
a 5 tr/min
50 tr/min 28 N.m 25 A 2A 340 W

SEV.MARCHAL a con¢u et breveté ce nouveau
motoréducteur MFD qui se distingue notamment
par un rendement considérablament amélioré :

—.Suppression de la butée d’induit

— Utilisation d’un réducteur 3 deux étages rédui-
sant la pression spécifique de contact : '

a) — le 2°™e étage transmet par contacts lingaires

et pratiguement sans glissement entre les dents &

engrenages droits des petits pignong @ etde lafoue

de sartie @ les efforts importants recus par !a dite
Jue. .

o} — le 1% étage équilibre entre les deux voies
cinématiques : roues tangentes (& en prise cha-
cune sur un filet & opposé de l'arbre moteur, les
efforts transmis par le 2eme érage.

— Reéactions pratiquement nulles des deux roues
tangentes : sur fes filets opposés .+ & forte incli-
naison de l'arbre moteur de Vinduit : "'usure des
paliers du moteur, socumis 2 des forces trés réduites
{uniquement le poids du rotor), est trés faible.

Cette amélioration de rendement, abtenue avec le
motaréducteur MFD, permet, par exemple, pourla
méme application, de lui associer un moteur élec-
trique de puissance plus faible que la puissance
nécessaire lorsque le réducteur est classique, ou
bien.enconservant le moteur éléctrique de passer 3
une classe d'utilisation supérieure.
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Parametre Dénomination Unité Valeur
Ir Rayon de la poulie mm 20
K Raideur de la corde N.mm’ 4
L Inductance du moteur mH 1
R Résistance du moteur Q 2
ke Constante de vitesse du moteur V.s.rad™”’ 0,032
Ke Constante de couple du moteur N.m.A' 0,032
K Raideur du ressort N.mm’ 27
Me Masse equivalente g 500
f Coefficient de viscosité N.s.m™ 0,28
r Rapport de réduction du réducteur - 6/ 319

J=1,2.10% kg.m? : inertie équivalente de tous les solides en mouvement, ramenée sur |'axe
moteur
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{vuede droite)

) (vue de face)

il

10 1 | Collecteur
9 1 | Roue + Axe de sortie ; Z =55 (dents) XC 38
8 1 | Stator
7 1 | Corps AS 8 —moulé
6 1 | Coussinet rotule BP 25
5 1 | Coussinet rotule BP 25
4 1 | Pignon inférieur;Z=30;Z =15 (dents) Polyamide
3 1 | Pignon supérieur :Z=30;Z =15 (dents) Polyamide
2 1 Rotor
1 1 | Visdouble;Z =2 (filets) 2 filets
Rep | Nb | Désignation Matériau
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INSTRUMENTATION DE LA MAQUETTE DU LABORATOIRE

Capteur de déplacement

Caractéristiques électriques MM15
Déplacement electrigue maxi (mm) 15

Valeur ohmique (k) 5

Tolérance ohmigque standard +/- 10%
Linéarité indépendante standard +-05%
Résolution {mm) <0.01
Puissance maxi a 40°C (W) 0.3

Tension maxi en service (V) 50

Résistance résiduelle (%) <2

Tension de claquage 500V en 1 min
Courant curseur maxi (mA) 1

Courant curseur recommandé (mA) 0.001
Caractéristiques mécaniques MM15
Déplacement mécanigue maxi (mm) 15

Friction maxi au démarrage (N) 0.4

Friction maxi en semvice (N) 0.3

Contrainte statique (N) 20

Hystéresis (%) aucun

Poids (q) 30

Montage mécanique 2 paliers lisses
Vitesse déplacement maxi (m/s) 2

Axe Acier inoxydable

Capteur d’effort

Sensibilité : de 10 mV a 12,5 mV pour 85 kg.

Potentiometre rotatif

Sensibilité : 0,0422 V/°

Il est a noter que I'angle 0° correspond au chariot en position avant
(le plus prés du berceau raquette) et que cette position origine
peut varier dans le temps, le chariot ne s'arrétant pas toujours
au méme point.




PLAN D’ENSEMBLE
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Gatet

Doigi apnui potentiometre

Semelle

AST3

Vis sans tete a bout plat Ho M3x4

Ecroou de reglage

Anneau elstique pour arbre @4

Axe pignon libre

[ Vis €he M6x16 -

Vis Chc MSx20

Pignon moteur

Pignon libre

Chaine pas émm longueur S58

Suppor! gauche

AS3

Maule

Support mateur

AS13

Moule

Douile a biiles KH1228

INA

Coussinet cylindrique 10X16X10

METAFRAM

Colanne inferieure

X£100

Ressort de mesure

X100

Ressort d'oulit de decoupe

Ressort tensien de chaine

“XC100

sur brin mou

Axe chaine

Appui ressort mesure

X(38

Axe ressorl mesure

X(38

Potentiometre

Colonne superieure

X£100
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Matiere
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