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DOCUMENTATION CONSTRUCTEUR 

 

 

 

Rp correspond au rayon de la poulie (20 mm) 

LES CAPTEURS 

Capteur de position linéaire 

 
Course électrique Course mécanique Résolution Tension maxi d’alim 

15 mm  0.5 mm 15 mm  2 mm < 0.01 mm 50 V 

 

 
Capteur de position rotatif  

 

 

Capteur d’effort  
Course  Etendue de mesure  

355 °  2 °  20 à 2000 N  
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Mouvement imposé du chariot  Trapèze de vitesse 

 
Etude dynamique du système de tension en faisant évoluer le moment d’inertie du rotor moteur. 

 

 

Mouvement libre du chariot  Echelon de couple 

 
 

Etude dynamique du système de tension en faisant évoluer le frottement visqueux. 
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f = 2000 N.m-1.s 
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REDUCTEUR ROUE ET VIS SANS FIN 
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ACTIONNEUR : MOTOREDUCTEUR MFD SEV MARCHAL 
Moteur à courant continu PV/LS : 1500 tr/min à vide. 

Vitesse à vide Couple  

à 5 tr/min 

Courant maxi Courant à vide Puissance absorbée 

50 tr/min 28 N.m 25 A 2 A 340 W 

 

  

 

J = 1,2.10-4 kg.m² : inertie équivalente de tous les solides en mouvement, ramenée sur l'axe 
moteur 
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10 1 Collecteur  

9 1 Roue + Axe de sortie ; Z = 55 (dents) XC 38 

8 1 Stator  
7 1 Corps  AS 8 – moulé 

6 1 Coussinet rotule BP 25 
5 1 Coussinet rotule BP 25 

4 1 Pignon inférieur ; Z = 30 ; Z = 15 (dents) Polyamide 

3 1 Pignon supérieur : Z = 30 ; Z = 15 (dents) Polyamide 
2 1 Rotor  

1 1 Vis double ; Z = 2 (filets) 2 filets 
Rep Nb Désignation Matériau 
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INSTRUMENTATION DE LA MAQUETTE DU LABORATOIRE  
 

Capteur de déplacement  
 

 

 

 

Capteur d’effort  
 

Sensibilité : de 10 mV à 12,5 mV pour 85 kg.  

 

 

Potentiomètre rotatif  
 

Sensibilité : 0,0422 V/°  
 
Il est à noter que l'angle 0° correspond au chariot en position avant 

(le plus près du berceau raquette) et que cette position origine 

peut varier dans le temps, le chariot ne s'arrêtant pas toujours  

au même point.   
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PLAN D’ENSEMBLE 
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