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DOCUMENTATION CONSTRUCTEUR

DONNEES TECHNIQUES

Poids

Effort maxi du pilote

Vitesse de déplacement a vide

Vitesse de déplacement en charge
Consommation sans déplacement du vérin
Consommation moyenne sous charge de 70N

Inertie moteur (J) = 2,8 kg.mm?

Courbes caractéristiques du moteur :

I(A)P(W) T

6 60 0.6/

5 50 05

4 n
%o
4 40 04 &
7

3 30 0.3

2.6 kg
450 N
3cm/s
2.8cm/s
50 mA
200 a 250 mA
N (tr/mn)
AN & 12000
Q
\\\\ S
&
< 10000
(¢)
/| N
74 8000

2 20 0.2

\ 6000
4000

Putile

NN

| /
110 0.1 /fé?;//

0 0.01

0.02 0.03 0.04 0.05 C(N.m)



TP DOSSIER TECHNIQUE

PLAN D’ENSEMBLE
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365

6 |
D)
28| 1 |Nez corps
27| 1 |Rondelle
Cl 26| 1 |Joint tarique
25| 1 |Entretoise
24| 1 |Guide arriére de vis
23| 1 |Joint d'étanchéite
22| 1 |Anneau élastique
21| 1 |Roulement & billes 6 BC 02
20| 1 [Boitier de roulement
19] 6 |VisCLS, M4.8
18] 1 |Poulie réceptrice
17( 2 |Aimant
16| 1 |Courroie crantée
B 15| 1 |Moteur électrique 12V CC
14| 1 |Support arriére de moteur
13| 1 |Support avant de moteur
12| 1 |Poulie motrice
11] 1 |Flasque poulie motrice
10] 1 |Joint de maintien
—| 9 [ 1 |Platine support mécanisme
8 | 1 |Butée arriére
7 | 1 |Guide écrou
6 | 1 |Ecrou a billes
5 | 1 |Vis d'entrainement
4 | 1 |Tige de vérin
3 | 2 |Goupille élastique
2 | 1 |Guide avant de vis
1| 1 |Nez de vérin
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CARTER D’ASSEMBLAGE (ECLATE)
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