Correction TD01-01 Moissonneuse batteuse Laverda 2350

1. Moissonneuse batteuse Laverda 2350

On s’intéresse au systeme de moissonnage battage d’'une moissonneuse dont on donne
une description structurelle ainsi qu'un extrait de son modele SysML.

Le céréalier, installé dans la cabine de conduite, parcourt la surface du champ par bandes
paralleles de la largeur de la coupe de la moissonneuse- batteuse. La céréale est coupée
puis battue, c’est-a-dire que le grain est séparé de son enveloppe (la balle) et de la paille.
Nettoyés des impuretés, les grains sont transvasés dans la remorque qui roule a coté de la
moissonneuse batteuse. La paille et les balles sont déposées, en andains, sur les chaumes.

Lors de la récolte, la céréale est coupée, couchée puis rassemblée par la coupe (A) avant
d’étre acheminée par le convoyeur (B) vers le batteur (C) pour le battage. Sous l'effet de la
pression, une grande partie des grains et des balles traverse la paroi du batteur et tombe
a I'entrée du caisson de nettoyage (E). La paille, une partie des balles et le reste des grains
passent sur les secoueurs (D). Alors que la paille et les balles sont éjectées a l'arriere de la
moissonneuse-batteuse et répandues en andains sur le champ, les grains, plus lourds des-
cendent dans la paille, traverse les alvéoles puis glissent au fond des secoueurs pour étre
ramenés a I'entrée du caisson de nettoyage. Le caisson de nettoyage (E) comprend trois ni-
veaux : le plan supérieur percé d’alvéoles, I'étage médian (la grille) percé de trous calibrés
et un fond plat. Installée au fond du caisson, une soufflerie génere un vent qui traverse la
grille et les alvéoles; ce vent est destiné a mettre les balles et les impuretés en suspension
et a les expulser hors de la moissonneuse. Les grains apres étre passés au travers des al-
véoles, passent au travers de la grille puis sont acheminés par une vis d’Archimede dans un
réservoir de 8 m3, la trémie (F), en attente de vidange. Lorsqu’elle est pleine, la trémie est
vidée dans une remorque en déployant la goulotte de vidange (G). Cette opération peut étre
réalisée a l’arrét ou en pendant le battage.

Question 1: A partir du texte de présentation et du diagramme de définition des bloc, re-
présenter sur 1’ibd, en bleu les flux d’énergie électrique et en rouge les flux de
matieres (céréales, céréales coupées...) qui existent entre les différents blocs.

Question 2: Sur l'ibd, préciser pour chaque entrée et sortie de matiere la nature de la ma-
tiere.
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