LT +1/1/60+

Interro de cours n°5 (10mn) PCSI 3

Codez votre numéro d’étudiant et inscrivez votre nom et prénom ci-dessous :

Lol 2 I3 Ja s e 7 [Ls o Nom :
o (v (2 (38 [a (s e (7 s (o

Question 1 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé

Question 2 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R= RT + i ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les afﬁrmatlons justes si elles existent.
La force de frottement solide RT est proportionnelle a la vitesse du systéme.
Dans le cas ot le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RN\|
D La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids

Question 3 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

|:| La droite d’équation yo = b ol y¢ est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne a des meétres est ’équation de la trajectoire de la voiture.

D L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s'écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant axe (Ox) est négative.

D L’équation horaire de la voiture lors d’un mouvement uniforme peut s’écrire : z:(t) = xg + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

Question 4  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M,. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b |:|c Réservé
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Question 1 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé

Question 2  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b Dc Réservé

Question 3 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant ’axe (Ox) est négative.

D L accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z:(t) = g + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

|:| La droite d’équation yo = b ol y& est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne a des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.

Question 4 & On considére un systéme en mouvement dans le ré@renﬁel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R = Ry + Ry la force exercée par le
support sur le systeme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
Dans le cas ot le systéme glisse sur le support ||Rr|| = f||Rn||-
E La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids
La force de frottement solide Ry est proportionnelle & la vitesse du systéme.
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o (v (2 (38 [a (s e (7 s (o

Question 1  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b Dc Réservé

Question 2 & On considére une voiture se déplacant suivant une route rectiligne d’axe (Ozx).

|:| La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne a des métres est ’équation de la trajectoire de la voiture.
Lorsque la voiture freine la projection de l'accélération suivant axe (Ox) est négative.

[ ] L’accélération de la voiture dans le référenticl terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z:(t) = xg + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.

Question 3 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a 1’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé

Question 4 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R= RT + i ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.

La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids

La force de frottement solide RT est proportlonn_glle ala vitesse du systéme.

Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||Rp|| = f||RNH
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Codez votre numéro d’étudiant et inscrivez votre nom et prénom ci-dessous :

Lol 2 I3 Ja s e 7 [Ls o Nom :
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Question 1 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D La droite d’équation yo = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne a des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z(t) = xg + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant axe (Ox) est négative.

|:| L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

Question 2 & On considére un systéme en mouvement dans le réi@renﬁel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R = Rp + Ry la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les aff_ifmations justes si elles existent.
La force de frottement solide Rt est proportionnglle ala vEc)esse du systéme.
Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||Rr|| = f||Rn]|-
D La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids

Question 3 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a 1’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

Da |:|b |:|c |:|d De Réservé

Question 4  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b |:|c Réservé
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Codez votre numéro d’étudiant et inscrivez votre nom et prénom ci-dessous :
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Question 1 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle a avec ’horizontale. On appelle R = RT + R ~ la force exercée par le
support sur le systeme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
La force de frottement solide RT est proportionnelle a la vitesse du systéme.
La norme de la réaction normale est toujours egale a celle du poids
|| Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RNH

Question 2  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M; M. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b Dc Réservé

Question 3 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a 1’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d De Réservé

Question 4 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ozx).

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z(t) = xg + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel ChOlSl
L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

D Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant 'axe (Ox) est négative.

|:| La droite d’équation yo = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne a des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.
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o (v (2 (38 [a (s e (7 s (o

Question 1 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé

Question 2 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R= RT + i ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids
Dans le cas ot le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RN\|
D La force de frottement solide ET est proportionnelle a la vitesse du systéme.

Question 3  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et mqy distantes de r = M7 M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

[ Ja [ b [ Je Réservé

Question 4 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z(t) = xg + vot avec
xg = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.
Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant Paxe (Ox) est négative.

D La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne & des métres est I’équation de la trajectoire de la VOlture

[ ] L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.
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Question 1 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle a avec ’horizontale. On appelle R = RT + R ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids
La force de frottement solide RT est proportlonnelle ala vitesse du systéme.
|| Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RNH

Question 2 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a 1’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé

Question 3  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

Da |:|b Dc Réservé

Question 4 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ozx).

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z(t) = xg + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

|:| La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne a des métres est ’équation de la trajectoire de la voiture.

E Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s'écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

D Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant ’axe (Ox) est négative.
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Question 1 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé

Question 2 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s'écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

D Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant 'axe (Ox) est négative.

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z:(t) = gy + vot avec
xo = x(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne a des métres est ’équation de la trajectoire de la voiture.

Question 3  Donner 'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b |:|c Réservé

Question 4 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle a avec ’horizontale. On appelle R = RT + R ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
La norme de la réaction normale est toujours égale & celle du poids
Dans le cas ot le systeme glisse sur le support [|Rr|| = f||RN\|
D La force de frottement solide RT est proportionnelle a la vitesse du systéme.
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Question 1 & On considére un systéme en mouvement dans le ré@renﬁel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R = Ry + Ry la force exercée par le
support sur le systeme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||Rr|| = f||Rn||-
E La force de frottement solide ET est proportionnelle a la vitesse du systéme.
La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids

Question 2  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b Dc Réservé

Question 3 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne & des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.

|:| Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant axe (Ox) est négative.

D L’équation horaire de la voiture lors d’un mouvement uniforme peut s’écrire : z:(t) = xg + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

|:| L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

D Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.

Question 4 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

Da |:|b |:|c |:|d De Réservé
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Question 1 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

E Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
La droite d’équation yg = b ol y¢ est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne & des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.

|:| Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant axe (Ox) est négative.

|:| L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z(t) = g + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

|:| L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

Question 2 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle «a avec ’horizontale. On appelle E= RT +R ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.

La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids

La force de frottement solide RT est proportlonnelle ala vitesse du systéme.

Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RNH

Question 3 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

Da |:|b I:'C |:|d De Réservé

Question 4  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M M. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b |:|c Réservé
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Question 1 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle a avec ’horizontale. On appelle R = RT + R ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
La norme de la réaction normale est toujours egzlle a celle du poids
Dans le cas ot le systeme glisse sur le support [|Rr|| = f||RNH
D La force de frottement solide RT est proportionnelle a la vitesse du systéme.

Question 2  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b Dc Réservé

Question 3 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne & des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.

|:| Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant axe (Ox) est négative.

D L’équation horaire de la voiture lors d’un mouvement uniforme peut s’écrire : z:(t) = xg + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

Question 4 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a 1’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé
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Question 1 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle a avec ’horizontale. On appelle R = RT + R ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
La norme de la réaction normale est toujours egzlle a celle du poids
Dans le cas ot le systeme glisse sur le support [|Rr|| = f||RNH
D La force de frottement solide RT est proportionnelle a la vitesse du systéme.

Question 2  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b Dc Réservé

Question 3 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne & des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z(t) = xg + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.
Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant 'axe (Ox) est négative.

Question 4 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a 1’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

Da |:|b |:|c |:|d De Réservé
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Question 1 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé

Question 2 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

E Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s'écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

|:| L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z(t) = zp + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

|:| La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogeéne a des métres est ’équation de la trajectoire de la voiture.
Lorsque la voiture freine la projection de l'accélération suivant axe (Ox) est négative.

Question 3 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle a avec ’horizontale. On appelle B = RT +R ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les aﬁirmatlons justes si elles existent.
La force de frottement solide RT est proportlonnelle ala vitesse du systéme.
Dauns le cas ot le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RNH
D La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids

Question 4  Donner 'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M M,. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b |:|c Réservé
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Question 1 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D La droite d’équation yo = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne a des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.

D L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

E Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant 'axe (Ox) est négative.

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z:(t) = g + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

Question 2  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et mqy distantes de r = M M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b |:|c Réservé

Question 3 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé

Question 4 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R = RT + R ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
La force de frottement solide RT est proportionnelle a la vitesse du systéme.
La norme de la réaction normale est toujours egale a celle du poids
|| Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RNH
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Question 1  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b Dc Réservé

Question 2 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a 1’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d De Réservé

Question 3 &  On considére un systéme en mouvement dans le référentiel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle o avec ’horizontale. On appelle B = RT + i ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.

La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids

La force de frottement solide RT est proportlonnelle ala Vltesse du systéme.

Dauns le cas ot le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RNH

Question 4 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ozx).

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z(t) = xg + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.
Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant Paxe (Oz) est négative.

D La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne & des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.
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Question 1 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé

Question 2  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b Dc Réservé

Question 3 &  On considére un systéme en mouvement dans le référentiel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle o avec ’horizontale. On appelle B = RT + i ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
[ ] Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RNH
H La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids
La force de frottement solide RT est proportionnelle & la vitesse du systéme.

Question 4 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z(t) = xg + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

D Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant 'axe (Ox) est négative.

D La droite d’équation yg = b ol y¢ est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne & des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.

|:| L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

|:| Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
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Question 1  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b Dc Réservé

Question 2 & On considére une voiture se déplacant suivant une route rectiligne d’axe (Ozx).

|:| Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant axe (Ox) est négative.

D L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

|:| L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z:(t) = g + vot avec
2o = x(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a 'instant ¢ = 0.

|:| La droite d’équation yo = b ol y¢ est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogeéne a des métres est ’équation de la trajectoire de la voiture.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.

Question 3 & On considére un systéme en mouvement dans le ré@renﬁel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R = Ry + Ry la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si jlles existent.
Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||Rr|| = f||Rn]||-
E La force de frottement solide ]_-fT est proportionnelle a la vitesse du systéme.
La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids

Question 4 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

Da |:|b |:|c |:|d De Réservé
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Question 1 & On considére un systéme en mouvement dans le ré@renﬁel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R = Ry + Ry la force exercée par le
support sur le systeme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||Rr|| = f||Rn||-
E La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids
La force de frottement solide Ry est proportionnelle & la vitesse du systéme.

Question 2 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

|:| La droite d’équation ys = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogeéne a des métres est ’équation de la trajectoire de la voiture.

D L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

|:| Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant axe (Ox) est négative.

|:| L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z(t) = x + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.

Question 3  Donner 'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et mq distantes de r = M; Ms. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

Da |:|b Dc Réservé

Question 4 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

Da |:|b |:|c |:|d De Réservé
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Question 1 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s'écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z(t) = xg + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

|:| Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant Paxe (Ox) est négative.

D La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne & des métres est ’équation de la trajectoire de la voiture.

|:| Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.

Question 2 Donner 'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et mqy distantes de r = M M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

Da |:|b |:|c Réservé

Question 3 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a 1’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé

Question 4 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R= RT + i ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
Dauns le cas ot le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RNH
E La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids
La force de frottement solide RT est proportionnelle a la vitesse du systéme.
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Question 1  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b Dc Réservé

Question 2 & On considére une voiture se déplacant suivant une route rectiligne d’axe (Ozx).

|:| La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne a des métres est ’équation de la trajectoire de la voiture.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z:(t) = g + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

D Lorsque la voiture freine la projection de l’accélération suivant axe (Ox) est négative.

D L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s'écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

Question 3  On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé

Question 4 & On considére un systéme en mouvement dans le réié;renﬁel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R = Ry + Ry la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.

La norme de la réaction normg}e est toujours égale a celle du poids

La force de frottement solide R est proportionn_@lle ala vitesse du systéme.

Dans le cas o le systéme glisse sur le support ||Rr|| = f||Bn]||-
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Question 1 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant 'axe (Ox) est négative.

|:| L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : 2:(t) = ¢ + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

D La droite d’équation yg = b ol y¢ est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne a des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

Question 2 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

Da |:|b |:|C |:|d De Réservé

Question 3  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

Da |:|b |:|c Réservé

Question 4 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle o avec ’horizontale. On appelle R = RT + R ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.

La force de frottement solide RT est proportionnelle a la vitesse du systéme.

La norme de la réaction normale est toujours egale a celle du poids

Dans le cas ot le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RNH
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Question 1 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé

Question 2  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b Dc Réservé

Question 3 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

H Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

D L’équation horaire de la voiture lors d’un mouvement uniforme peut s’écrire : z(t) = xg + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

D La droite d’équation yo = b ol yi est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne a des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.
Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant ’axe (Ox) est négative.

Question 4 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R = RT + R ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
La force de frottement solide RT est proportlonnelle ala vitesse du systéme.
Dans le cas ot le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RN\|
D La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids
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Question 1  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b Dc Réservé

Question 2 & On considére une voiture se déplacant suivant une route rectiligne d’axe (Ozx).

|:| L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s'écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

|:| La droite d’équation yo = b ol y¢ est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne a des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z(t) = xg + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.
Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant 'axe (Ox) est négative.

D Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.

Question 3 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a 1’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé

Question 4 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R= RT + i ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les afﬁrmatlons justes si elles existent.
La force de frottement solide RT est proportlonnelle ala vitesse du systéme.
Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RNH
|:| La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids
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Question 1 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé

Question 2 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R= RT + i ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RN\|
E La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids
La force de frottement solide RT est proportionnelle a la vitesse du systéme.

Question 3  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et mqy distantes de r = M7 M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

[ Ja [ b [ Je Réservé

Question 4 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

|:| Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant axe (Ox) est négative.

|:| La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne a des métres est ’équation de la trajectoire de la voiture.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z:(t) = xg + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.
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Question 1  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b Dc Réservé

Question 2 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a 1’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d De Réservé

Question 3 &  On considére un systéme en mouvement dans le référentiel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle o avec ’horizontale. On appelle R = Rp + Ry la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si _glles existent.
[ ] Dans le cas ou le systéme glisse sur le support || Rp|| = f||Rx||.
H La force de frottement solide F%T est proportionnelle & la vitesse du systéme.
La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids

Question 4 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D La droite d’équation yg = b ol y¢ est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne & des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z:(t) = ¢ + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

[ ] L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

D Lorsque la voiture freine la projection de l’accélération suivant 'axe (Ox) est négative.
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Question 1 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant 'axe (Ox) est négative.

[ ] L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z(t) = xg + vot avec
xg = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

D La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne & des métres est ’équation de la trajectoire de la voiture.

|:| Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.

Question 2 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a 1’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d De Réservé

Question 3  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M M,. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b |:|c Réservé

Question 4 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R= RT + i ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
Dauns le cas ot le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RNH
E La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids
La force de frottement solide RT est proportionnelle a la vitesse du systéme.
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Question 1 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant 'axe (Ox) est négative.

|:| L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : 2:(t) = ¢ + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

D L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s'écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

D La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne & des métres est ’équation de la trajectoire de la voiture.

|:| Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.

Question 2 Donner 'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et mqy distantes de r = M M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

Da |:|b |:|c Réservé

Question 3 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a 1’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé

Question 4 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R= RT + i ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les afﬁrmatlons justes si elles existent.

La force de frottement solide RT est proportionnelle a la vitesse du systéme.

La norme de la réaction normale est toujours egzlle a celle du poids

Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||Rp|| = f||RNH
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Question 1 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle a avec ’horizontale. On appelle R = RT + R ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids
La force de frottement solide RT est proportlonnelle ala vitesse du systéme.
|| Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RNH

Question 2 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a 1’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé

Question 3  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

Da |:|b Dc Réservé

Question 4 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ozx).

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z(t) = xg + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

|:| L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

|:| Lorsque la voiture freine la projection de 'accélération suivant axe (Ox) est négative.

E Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
La droite d’équation yo = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne a des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.
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Question 1  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b Dc Réservé

Question 2 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a 1’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d De Réservé

Question 3 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant ’axe (Ox) est négative.

D La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne & des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z:(t) = x + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

Question 4 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R = RT + R ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
La force de frottement solide RT est proportionnelle a la vitesse du systéme.
La norme de la réaction normale est toujours egale a celle du poids
|| Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RNH
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Question 1 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

E Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z(t) = xg + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

D L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

|:| Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant axe (Ox) est négative.

|:| La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogeéne a des métres est ’équation de la trajectoire de la voiture.

Question 2  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b |:|c Réservé

Question 3 & On considére un systéme en mouvement dans le ré@renﬁel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R = Ry + Ry la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
La norme de la réaction normale est toujours égzllﬁ a celle iu poids
Dans le cas ot le systéme glisse sur le support ||Rr|| = f||Rn||-
D La force de frottement solide ET est proportionnelle a la vitesse du systéme.

Question 4 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

Da |:|b |:|c |:|d De Réservé
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Question 1 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé

Question 2 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R= RT + i ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les afﬁrmatlons justes si elles existent.

|| La force de frottement solide RT est proportionnelle a la vitesse du systéme.

Dans le cas ot le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RN\|

|| La norme de la réaction normale est toujours égale & celle du poids

Question 3 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant axe (Ox) est négative.

|| La droite d’équation yg = b o1 yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogeéne a des métres est ’équation de la trajectoire de la v01ture

D L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s'écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z(t) = xg + vot avec
xg = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.

Question 4  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et mqy distantes de r = M; M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

Da |:|b Dc Réservé
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Question 1  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b Dc Réservé

Question 2 & On considére une voiture se déplacant suivant une route rectiligne d’axe (Ozx).

E Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant axe (Ox) est négative.

D L’équation horaire de la voiture lors d’un mouvement uniforme peut s’écrire : z:(t) = xg + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

|:| La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne a des métres est ’équation de la trajectoire de la voiture.

D L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s'écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

Question 3 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle o avec ’horizontale. On appelle R = RT + i3 ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
La norme de la réaction normale est toujours egzﬂe a celle du poids
Dans le cas ot le systeme glisse sur le support [|Rr|| = f||RN\|
D La force de frottement solide RT est proportionnelle & la vitesse du systéme.

Question 4 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a 1’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé
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Question 1  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b Dc Réservé

Question 2 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a 1’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d De Réservé

Question 3 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant ’axe (Ox) est négative.

D La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne & des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z:(t) = x + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

Question 4 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R = RT + R ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
La force de frottement solide RT est proportionnelle a la vitesse du systéme.
La norme de la réaction normale est toujours egale a celle du poids
|| Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RNH
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Question 1 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant 'axe (Ox) est négative.

|:| L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : 2:(t) = ¢ + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

D La droite d’équation yg = b ol y¢ est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne a des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

Question 2 & On considére un systéme en mouvement dans le réi@renﬁel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R = Rp + Ry la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si _glles existent.
Dauns le cas ot le systéme glisse sur le support ||Rr|| = f||Rn||-
E La force de frottement solide ﬁT est proportionnelle & la vitesse du systéme.
La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids

Question 3  Donner 'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 Ms>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

Da |:|b |:|c Réservé

Question 4 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a 1’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé
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Question 1 & On considére un systéme en mouvement dans le ré@renﬁel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R = Ry + Ry la force exercée par le
support sur le systeme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||Rr|| = f||Rn||-
E La force de frottement solide ET est proportionnelle a la vitesse du systéme.
La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids

Question 2 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

[ ] L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z(t) = xg + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.
Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant 'axe (Ox) est négative.

D La droite d’équation yg = b ol y¢ est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne & des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.

Question 3  Donner 'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et mq distantes de r = M; Ms. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

Da |:|b Dc Réservé

Question 4 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

Da |:|b |:|c |:|d De Réservé
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Question 1 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant 'axe (Ox) est négative.

|:| La droite d’équation yo = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne a des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z(t) = g + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

|:| L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

Question 2 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

Da |:|b |:|C |:|d De Réservé

Question 3  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

Da |:|b |:|c Réservé

Question 4 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle o avec ’horizontale. On appelle R = RT + R ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RNH
E La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids
La force de frottement solide RT est proportionnelle a la vitesse du systéme.
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Question 1 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé

Question 2 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D Lorsque la voiture freine la projection de l'accélération suivant axe (Ox) est négative.

E Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z:(t) = ¢ + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture & l'instant ¢ = 0.

D La droite d’équation yg = b ol y¢ est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne a des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.

|:| L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

Question 3  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

Da |:|b |:|c Réservé

Question 4 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle o avec ’horizontale. On appelle R = RT + R ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
La force de frottement solide RT est proportlonnelle ala vitesse du systéme.
Dans le cas ot le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RN\|
D La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids
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Question 1 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un

support plan solide faisant un angle « avec I’horizontale. On appelle R = RT + R ~ la force exercée par le
support sur le systeme. Cochez les affirmations justes si elles existent.

Dans le cas ou le systéme ghsse sur le support ||RT|| = f||RNH

|| La force de frottement solide RT est proportionnelle a la vitesse du systéme.

|| La norme de la réaction normale est toujours égale & celle du poids

Question 2 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

|| Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.

|| Laccélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = (] lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

D La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogeéne & des meétres est ’équation de la trajectoire de la voiture.

|:| L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z:(t) = ¢ + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.
Lorsque la voiture freine la projection de l'accélération suivant axe (Ox) est négative.

Question 3 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a 1’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d De Réservé

Question 4  Donner 'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b |:|c Réservé
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Question 1 & On considére un systéme en mouvement dans le ré@renﬁel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R = Ry + Ry la force exercée par le
support sur le systeme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||Rr|| = f||Rn||-
E La force de frottement solide ET est proportionnelle a la vitesse du systéme.
La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids

Question 2  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b Dc Réservé

Question 3 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne & des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z(t) = xg + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.
Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant 'axe (Ox) est négative.

Question 4 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a 1’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

Da |:|b |:|c |:|d De Réservé
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Question 1 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : 2:(t) = ¢ + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

D Lorsque la voiture freine la projection de l'accélération suivant axe (Ox) est négative.

E Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s'écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

|:| La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogeéne a des métres est ’équation de la trajectoire de la voiture.

Question 2  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b |:|c Réservé

Question 3 & On considére un systéme en mouvement dans le ré@renﬁel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R = Ry + Ry la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
[ ] Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||Rr|| = f||Rx||.
E La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids
La force de frottement solide Ry est proportionnelle & la vitesse du systéme.

Question 4 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

Da |:|b |:|c |:|d De Réservé
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Question 1 & On considére un systéme en mouvement dans le ré@renﬁel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R = Ry + Ry la force exercée par le
support sur le systeme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||Rr|| = f||Rn||-
E La force de frottement solide ET est proportionnelle a la vitesse du systéme.
La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids

Question 2  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b Dc Réservé

Question 3 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne & des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.

[ ] L’accélération de la voiture dans le référenticl terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

D Lorsque la voiture freine la projection de l'accélération suivant axe (Ox) est négative.

|:| L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : 2:(t) = g + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

D Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.

Question 4 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

Da |:|b |:|c |:|d De Réservé
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Question 1 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé

Question 2 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R= RT + i ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les afﬁrmatlons justes si elles existent.

La force de frottement solide RT est proportionnelle a la vitesse du systéme.

La norme de la réaction normale est toujours egzﬂe a celle du poids

Dans le cas ot le systéme glisse sur le support ||Rp|| = f||RN\|

Question 3  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

Da |:|b Dc Réservé

Question 4 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ozx).

D Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant ’axe (Ox) est négative.

D L accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

D L’équation horaire de la voiture lors d’un mouvement uniforme peut s’écrire : z:(t) = xg + vot avec
2o = x(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a 'instant ¢ = 0.

E Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
La droite d’équation yo = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne a des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.
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Question 1 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé

Question 2 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R= RT + i ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RN\|
E La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids
La force de frottement solide RT est proportionnelle a la vitesse du systéme.

Question 3 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

[ ] L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne & des métres est ’équation de la trajectoire de la voiture.

D Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant axe (Ox) est négative.

D L’équation horaire de la voiture lors d’un mouvement uniforme peut s’écrire : z:(t) = xg + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

Question 4  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M,. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b |:|c Réservé
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Codez votre numéro d’étudiant et inscrivez votre nom et prénom ci-dessous :
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Question 1 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé

Question 2 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s'écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z(t) = xg + vot avec
xg = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant axe (Ox) est négative.

|:| La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne a des métres est ’équation de la trajectoire de la voiture.

Question 3  Donner 'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b |:|c Réservé

Question 4 & On considére un systéme en mouvement dans le referentlel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle a avec ’horizontale. On appelle R = RT + R ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids
La force de frottement solide RT est proportlonnelle ala vitesse du systéme.
|| Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RNH
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Question 1 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d |:|e Réservé

Question 2  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b Dc Réservé

Question 3 &  On considére un systéme en mouvement dans le référentiel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle o avec ’horizontale. On appelle R = Rp + Ry la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les aﬂj}*mations justes si elles existent.
H La force de frottement solide R est proportionn_glle ala vitesse du systéme.
Dans le cas ot le systéme glisse sur le support ||Rr|| = f||Rn||-
|:| La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids

Question 4 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D Lorsque la voiture freine la projection de l’accélération suivant 'axe (Ox) est négative.

D L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s'écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
La droite d’équation yo = b ol y¢ est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogeéne a des métres est ’équation de la trajectoire de la voiture.

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z:(t) = xg + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.
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Question 1 & On considére un systéme en mouvement dans le ré@renﬁel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle « avec ’horizontale. On appelle R = Ry + Ry la force exercée par le
support sur le systeme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||Rr|| = f||Rn||-
E La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids
La force de frottement solide Ry est proportionnelle & la vitesse du systéme.

Question 2 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a I’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

Da |:|b |:|c |:|d De Réservé

Question 3 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant axe (Ox) est négative.

|:| L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s'écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z:(t) = ¢ + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

D La droite d’équation yg = b ol y¢ est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne & des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.
Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.

Question 4  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et mqy distantes de r = M; M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

Da |:|b Dc Réservé
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Question 1  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b Dc Réservé

Question 2 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a 1’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

|:|a |:|b |:|c |:|d De Réservé

Question 3 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

H Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

D La droite d’équation yg = b ol yg est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogéne a des métres est I’équation de la trajectoire de la voiture.

D Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant 'axe (Ox) est négative.

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z:(t) = x + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

Question 4 & On considére un systéme en mouvement dans le ré@renﬁel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle o avec ’horizontale. On appelle R = Ry + Ry la force exercée par le
support sur le systeme. Cochez les affirmations justes si elles existent.
Dans le cas ou le systéme glisse sur le support ||Rr|| = f||Rn||-
E La force de frottement solide ET est proportionnelle a la vitesse du systéme.
La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids
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Question 1  Donner I'expression de la force gravitationnelle d’attraction entre deux masses ponctuelles
my et moy distantes de r = M7 M>. On définira soigneusement les différentes grandeurs qui interviennent.

|:|a |:|b Dc Réservé

Question 2 &  On considére un systéme en mouvement dans le référentiel terrestre en contact avec un
support plan solide faisant un angle a avec ’horizontale. On appelle B = RT +R ~ la force exercée par le
support sur le systéme. Cochez les aﬁirmatlons justes si elles existent.
La force de frottement solide RT est proportlonnelle ala vitesse du systéme.
Dauns le cas ot le systéme glisse sur le support ||RT|| = f||RNH
D La norme de la réaction normale est toujours égale a celle du poids

Question 3 & On considére une voiture se déplagant suivant une route rectiligne d’axe (Ox).

D L’accélération de la voiture dans le référentiel terrestre s’écrit @ = 0 lorsque la vitesse de la voiture
est constante.

|:| La droite d’équation ys = b ol y¢ est 'ordonnée du centre d’inertie de la voiture et b une constante
homogeéne a des métres est ’équation de la trajectoire de la voiture.

D L’équation horaire de la voiture lors d’'un mouvement uniforme peut s’écrire : z:(t) = g + vot avec
xo = z(t = 0) et vy la vitesse de la voiture a l'instant ¢ = 0.

E Le vecteur vitesse de la voiture est indépendant du référentiel choisi.
Lorsque la voiture freine la projection de I’accélération suivant 'axe (Ox) est négative.

Question 4 On considére un point matériel M de masse m ayant un mouvement circulaire uniforme
de rayon R et une vitesse angulaire w. Représenter la trajectoire du point M puis définir le systéme
de coordonnées adapté a 1’étude du mouvement de M. Exprimer enfin les vecteurs position, vitesse et
accélération dans la base choisie en fonction de R, w et des vecteurs unitaires de la base choisie.

Da |:|b |:|c |:|d De Réservé




