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Interro de cours n°6 (20mn)

. Définir ce qu’est un référentiel.

dud L,
Définir sur un schéma le systéme de coordonnées polaires et montrer que d—tr = 6uy. On supposera
pour la suite que d—tg = —0u,
Etablir les expressions de la vitesse et de 1’accélération en coordonnées polaires en fonction de 7 et 6 et

de leurs dérivées par rapport au temps.

On considére un mouvement rectiligne uniformément accéléré suivant (Oz) d'un point matériel M. Etablir
les expressions de la vitesse et de la position du point matériel sachant qu’a ¢t = 0, T(t = 0) = vo U, et
x(t =0) = xp.

. On considére cette fois un mouvement circulaire uniforme de rayon r. Que peut-on dire d’un mouvement

uniforme ? En déduire la vitesse et I'accélération en coordonnées polaires.
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