Chapitre 17 : Endomorphismes d’un espace euclidien ; matrices symétriques réelles
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Définitions et différentes caractérisations d’une isométrie vectorielle.

Propriété (type groupe) de O(F)

Stabilité de 'orthogonale d’un sous espace vectoriel stable par une isométrie vectorielle.
Définitions et différentes caractérisations d’une matrice orthogonale.

Groupe orthogonale O, (R), groupe spécial orthogonale SO, (R), propriétés.
Matrices de changements de bases orthonormeées.

Orientation d’un espace euclidien.

Produit mixte : définition et propriétés.

Produit vectoriel : définition et propriétés.

Définition et caractérisation des rotations en dimension 2.

Définition et caractérisation des rotations en dimension 3.

Définition d’un endomorphisme autoadjoint et matrice dans une base orthonormé.
Théoréme spectral : version endomorphisme et version matricielle

Propriété sur les projecteurs autoadjoints.



