Tableau récapitulatif des lois usuelles
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X [ Notation Loi E(X) V(X) Gx(t) Situation type
Loi uniforme , X(Q) = [Lin] e ey _E R
sur [1;n] X — % ([1;n]) {Vk €X(Q), P(X=k) =1 E(X) ="+ | V(X) = 3"~ Gx(t) = *=— équiprobabilité
Bernoulli X(Q) ={0;1}
de parameétre X — B(p) PX=0)=1-p E(X)=p V(X)=p(1-p) Gx(t)=(01-p)+pt succes-échec
p €]0, 1] PX=1=p
Binomiale X(Q) = [0: 7] nombre de succes
de paramétre X < B(n,p) { ’ . ek EX)=np | V(X)=np(l—-p) | Gx(t)=(1—-p)+pt)" lors de n épreuves
(n,p) € N*x]0, 1] Vk € X(Q), P(X =k) = (;)p"(1—p) A(p) indépendantes
Géométrique X(Q) = N* rang du premier succés
de parameétre X < ¥9(p) { N o1 E(X)=2 V(X) =12 Gx(t) = 2 lors d’épreuves
— L) — - —(1—-p)t
p €]0,1[ Vke X(Q), P(X=k)=(1-p)"p 5 : ! 2(p) indépendantes
Poisson
X)) =N -
de paramétre X < P2()\) (@) RN E(X) =\ V(X) = A Gx(t) = eMt=D événements
A>0 Vke X(Q), P(X =k) = 3re rares




