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Les algorithmes de tri - correction des scripts non donnés dans le cours

Tri rapide (ou QuickSort)

La fonction auxiliaire permettant de partitionner un tableau en deux tableaux autour d’un pivot :

def partition(a):
partitionne le tableau a en deux,le premier tableau renvoyé contient les| éléments inférieurs
ou égaux au pivot (sans le pivot), le deuxiéme tableau contient les| éléments strictement supérieurs

pivot=al8]
n=len(a)
b=[1
c=[1
for x 1n all:n]:
1f x<=pivot:
b.append(x)
else:
c.append(x)

return b,pivot,c

L’algorithme du tri rapide :

def tri_rapide(t):

1f len(t)==1 or len(t)==0:
return(t)

b,pivot,c=partition(t)
t=tri rapide(b)+[pivot]l+tri_rapide(c)

return t

Tri fusion (ou MergeSort)

La fonction auxiliaire permettant de fusionner deux tableaux déja triés :

def fusion(a,b): _ _
réalise la fusion de deux tableaux a et b déjad triés
t=[]
1=0;3]=0

while 1<len(a) and j<lenib):
1if al1l<b[;]1:
t.append(alil)
1=1+1
else:
t.append(b[j])
i=i+1

1f 1==len(a):
t=t+b[j:1len(b]]

1f j==len(b):
t=t+ali:len(a)l

return t




L algorithme du tri fusion :

def tri_fusion(t):
1f len(t)==8 or len(t)==1:
return t

n=len(t)//2
tl=tri_fusion(t[e:n])

t2=tri_fusion(t[n:Tlen(t)])

return fusion(tl,t2)

Tri par sélection (version non récursive)

def indice min(t,g,d):
renvole l'indice du plus petit élément de la partie de t comprise entre g inclus et d inclus
1_min=g
min=t[g]
for 1 in rangel(g+1l,d+1):
if tl[il=min:
min=t[1]
1_min=1
return 1_min

def tri_selection_iteratif(t):
n=len(t)
for k in range(n-1):
j=indice_min{t,k,n-1)
tlkl, tl11=tl1],tlk]
return t




