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Q1. Justifier l’allure des matrices d’inertie de S

Q2. Déterminer le torseur dynamique de S

Q3. Déterminer le moment dynamique de S
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atrices d’inertie de S1 et S2. 

Déterminer le torseur dynamique de S1 en O1 dans son mouvement par rapport à R0. 

Déterminer le moment dynamique de S2 en O2 dans son mouvement par rapport à R0 en projection sur
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Q1. Déterminer le moment cinétique, au point G de S dans son mouvement par rapport à R0. 

Q2. Déterminer la projection sur 1x
�

 du moment dynamique, au point I, de S dans son mouvement par rapport à R0. 

Q3. Ecrire, en projection sur 1x
�

, le théorème du moment dynamique, au point I appliqué à S dans son mouvement par rapport 

à R0. 
Q4. En déduire l'action mécanique exercée par la tige 5 sur l'ensemble S. 

A.N. : � = 120 rad/s ; �= 20° ; d = 14 mm ; � = 159 mm ; � = 13 mm ; M = 850 g ; A = 700.10
-6

 kg.m² ; B = 30650.10
-6

 kg.m² ; C 
= 30200.10

-6
 kg.m² ; D = 180.10

-6
 kg.m² ; E = -1920.10

-6
 kg.m² ;  

F = -1150.10
-6

 kg.m² ; R = 100 N ; p = 400 mm ; q = -8,5 mm ; r = -6 mm. 
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