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DS 1 : Problème 1  

 
 

SLCI : Table basculante 
Industrielle 

 

 
Calculatrice autorisée 

 
Les résultats doivent être encadrés et mis 

sous forme simplifiée  
 

Les copies seront numérotées  
 

Soin et justifications devront être apportés 
dans les réponses  
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DS 1 : Problème 2 
 

Etude de la commande d’un 
robot de manutention 
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Le résultat est indépendant de l’inertie car cette dernière n’influe que le temps de réponse  
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DS 1 : Exercices 
 
 
 
 

Exercice 1 : Tracer précisément les diagrammes de bode asymptotique de la fonction : 
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Donner l’allure des diagrammes réels 
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Exercice 2 : identifier la fonction de transfert suivante     CORRECTION : 
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Exercice 3 : identifier la fonction de transfert suivante                             CORRECTION : 
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